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ONSOZ

Degerli Misterimiz,

Uriind isletmeye almadan énce bu kullanma kilavuzunu mutlaka okuyunuz. Bu iriin
egitim almis bilgili kisiler tarafindan kullanilmalidir. Bu kilavuzda anlasilmayan bir yer
varsa Uretici firmaya danisiniz.

Kalite kontrol islemlerinden gecirilmis olan Grinunizin size en iyi verimi sunmasini
istiyoruz. Bunun icin, bu kilavuzun tamamini, Grind kullanmadan énce dikkatle
okuyun ve bir basvuru kaynagi olarak saklayiniz. Kesinlikle atmayiniz.

Bu Kullanma Kilavuzu...

Uriint hizli ve glivenli bir Resimde kullanmaniza yardimci olur. Uriinii kurmadan ve
calistirmadan énce kullanma kilavuzunu okuyunuz. Ozellikle giivenlik ile ilgili bilgilere
uyunuz. Daha sonra da ihtiyaciniz olabilecegi icin kullanma kilavuzunu kolay
ulasabileceginiz bir yerde saklaymiz. Ayrica drin ile birlikte ilave olarak verilen diger
belgeleri de okuyunuz.

Bu kullanma kilavuzunun bagka robot modelleri igcin de gegerli olabilecegini
unutmayiniz. Modeller arasindaki farklar kilavuzda acik bir Resimde vurgulanmistir.
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BOLUM 2 - CALISMA MODLARI VE GECISLER

KAPTAN yazilimi 4 gesit operasyon modundan olusur;

e Kullanim Disi Modu,
e Ogretme Modu,
e Servis Modu,
e Uretim Modu.
Asagidaki bolimlerde bu modlarin ¢alisma prensipleri aciklanmaktadir.

KULLANIM DISI MODU:

Sistem veya robotlarin Uzerindeki acil durum butonlarindan herhangi birine
basildiginda ve SISTEM KiLIDI kilitli konumda oldugunda, sistem KULLANIM DISI
MODUna gecer.

Ek olarak, sistemi ilk baslatmada, acildiktan sonra Guvenlik PLC'si heniz
resetlenmedigi icin sistem KULLANIM DISI MODUnda acllir.

OGRETME MODU:

Sistemin KULLANIM DISI MODUnda olmasini gerektiren kosullar ortadan kalktiginda,
sistem otomatik olarak OGRETME MODUna geger. Ekran arka plani sariya donisir.
OGRETME MODUnda, secimler, atamalar, parametreler secilebilir ve devreye
alinabilir.

SERVIS MODU:

On kosullar yerine getirildikten sonra servis modu butonuna basarak sistem SERVIS
MODUna gecer. Robotla ilgili servis programlarini  SERVIS MODUndan
calistirabilirsiniz.

URETIM MODU:

On kosullar yerine getirildikten sonra tiretim modu butonuna basarak sistem URETIM
MODUna gecer.

Uretim modunda, atanan PCCL tablolarini calistirarak, Gretim prosedirlerini
gerceklestirebiliriz.
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BOLUM 3- BASLANGIC SAYFASI

Sisteme enerji verildiginde, asagidaki ekranla agilir. Baslangi¢ sayfasinda Resim 1’deki
gibi AFSA ROBOTIK logosu gorilir.

N\
AFSA ROBOTIK

www.afsarobotik.com.tr

Resim 1-Sistem Baslangi¢ Ekrani

Yikleme ikonu doldugunda, ekran kullanim disi modu ekranina gecer ve sistem
baslar.
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BOLUM 4- OGRETME MODU

[U'REﬂM MODU / PRODUCTION MODE]
.

[ SERVIS MODU / SERVICE MODE ]

Q

OGRETME MODUnda sistem ayarlari, manuel valf kontrolleri, dijital giris (input)
kontrolleri vb. yapiimaktadir. OGRETME MODUnun arka plani sari renktedir.

Yesil iretim modu butona basmak, eger tim kosullar karsilanirsa, sistemi OGRETME
MODUndan URETIM MODUna gecirir. Sistem URETIM MODUna gectiginde, ekran
yesil arka planli URETIM MODU giris sayfasina gecer ve yesil renkli URETIM MODU
butonu yanar. Sistemin URETIM MODUna gecisi icin herhangi bir engel varsa, bu
kosullar Gretim modu sartlari ekraninda gosterilir.

Beyaz 1sikli butona basmak, eger tim kosullar karsilanirsa, sistemi OGRETME
MODUndan SERVIS MODUna gegirir. Sistem SERVIS MODUna gectiginde, ekran
beyaz arka planli SERVIS MODU giris sayfasina gecer ve beyaz renkli SERVIS MODU
butonu yanar. Sistemin SERVIS MODUna gecisi icin herhangi bir engel varsa, bu
kosullar operator ekraninda gosterilir.

Asagidaki islemler OGRETME MODUnda yapilabilir;
e Uretim modu icin gerekli kosullar gérintilenebilir.
e Sistem yapilandirmasi yapilabilir.
e YUkleme istasyonlarina programlar atanabilir.
e PCCL dosyalari yikleme istasyonlarina atanabilir.
e Periyodik servis ayarlamalari yapilabilir.
e Kullanici seviyesi sifre ile degistirilebilir.
e  FikstUr Uzerindeki valfler manuel olarak kontrol edilebilir.
e  Fikstur dijital girislerinin (inputlarinin) durumu izlenebilir.
e Aydinlatmalar kontrol edilebilir.
e Robot kaynakli/kaynaksiz mod ayari yapilabilir.
e Tarih & Saat ayarlari yapilabilir.
e YoOnetici modu sifresi degistirilebilir.
e Diller ekrandan secilebilir.

e PCCL tablolari USB bellekten yiklenebilir ve indirilebilir.
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4.1 OGRETME MODU ANA SAYFA

Sistem OGRETME MODUndayken, Resim 1 ’deki ekran gorilir. Bitiin simgeler ayni
anda aktif olmayabilir. Operator seviyesinde gizli menuler vardir. Yonetici
seviyesinde oturum acildiktan sonra, tim menduler etkinlesir.

A a A a

A\ o 20!
FlFsﬁ/{ﬁIUm OGRETME MODU, 15:1:
1

S AE ® O
wm &
Lo
ONONONON®

Resim 2-Ogretme Modu Ana Sayfasi

Tablo 1 ’de kullanici seviyesine gore aktif ve pasif mendiler gdsterilmektedir.

EKRANLAR-BUTONLAR OPESATO.R YON.ETiC.i

SEVIYESI SEVIYESI
1 | KULLANICI SEVIYE EKRANI AKTIF AKTIF
2 | HAKKINDA EKRANI AKTIF AKTIF
3 KAPTAN VERSIYONU EKRANI AKTIF AKTIF
4 OTOMATIK AYDINLATMA EKRANI AKTIF AKTIF
5 KATALOG EKRANI AKTIF AKTIF
6 KULLANICI NOTU EKRANI AKTIF AKTIF
7 | VALF KONTROL EKRANI AKTIF AKTIF
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8 PARCA SAYAC EKRANI AKTIF AKTIF
9 URETIM MODU SARTLARI EKRANI AKTIF AKTIF
10 | USB PCCL EKRANI PASIF AKTIF
11 | YAPILANDIRMA EKRANI PASIF AKTIF

Tablo 1-Kullanici Seviyesi Erisim Ekranlari

A\ 5 13/08/21
arsdllmomic OGRETME MODU S
.. \\ KAPTAN ‘ & 1 @ N
@ //= @ ',‘: @
CAPTAIN 1

T mm G

Resim 3-Operatér Seviyesi Odretme Modu Sayfasi

OGRETME MODUnda sistem, operatdr seviyesindeyse ekran Resim 3’deki gibi
gorintllenecektir.

_— 20/08/21
= OGRETME MODU i

aFsA ROBOTIK 15:08:36

1) //\;m

) ®| o O
o = & & of

Resim 4-Kullanici Seviyesi Ogdretme Modu Sayfasi

OGRETME MODUnda sistem, yonetici seviyesindeyse ekran Resim 4teki gibi
gorintilenecektir.
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- . 20/08/21
e OGRETME MODU 15:40:42

& % 0
o & & of

Resim 5-Fikstiir Adim Sifirlama ikonlar

®

[N

Sistem OGRETME MODUndayken, paneldeki siyah yardimci butonuna basilirsa,
- asagidaki butonlar kirmizi cerceve ile gosterilen kisimlarda gérinUr olacaktir;

e Yikleme istasyonu 1 adim sifirlama (Resim 2’te 1 numara)

e Yikleme istasyonu 2 adim sifirlama (Resim 3’te 2 numara)

Yardimci butonuna basildigi sirece, ekranda kalirlar. Yardimci butonu birakildiktan
sonra, bu butonlar ekrandan kaybolacaktir.

Bu butonlarla, PCCL tablolarimizi adim1’e ayarlayabiliriz. istenmeyen bir olay
meydana gelip ¢cevrim yeniden baslatiimasi gerekiyorsa, PCCL tablolari bu yéntemle
baslangic durumuna geri yuklenir.
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4.2 KULLANICI SEVIYE EKRANI

e 13/08/21
= OERETME MODU &

AFsA ROBOTIK 09:19:12

A& # O

e W E

Resim 6-Kullanici Seviyesi Secme Ekrani

OGRETME MODU ana sayfasinda Resim 6'da isaretli simgeye basarak, Kullanici
Seviye ekranina erisilir. Bu ekran hem operator seviyesinde hem de yonetici
seviyesinde aktiftir.

Bu ekran, kullanici seviyesini degistirmek icin kullanilir. Kaptan yazilimi Gg kullanici
seviyesine sahiptir;

e  QOperator Seviyesi

e YoOnetici Seviyesi

e Uretici Seviyesi

Kullanicilar seviyelerine gore belirli kisitlamalar vardir. Bu kisitlamalara bagli olarak,
dgretme modu ana sayfasindaki bazi simgeler gizlenir. Ogretme modu ana sayfas,
ilgili kisitlamalari belirtir.

o 13/08/21
2 KULLANICI SEVIYE 4

AFSA ROBOTIK 09:19:45

Resim 7-Operatér Seviye ikonu
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Operator seviyesine ulasmak icin Resim 7’de isaretli operator seviyesi simgesine
basmaniz yeterlidir. Operatdr seviyesini bir sifre olmadan degistirebilirsiniz.

Resim 7’de sag alt kdsesindeki isaretli simgeye basarak, sistemi OGRETME MODU
ana sayfasina donddurebilirsiniz.

: 13/08/21
= KULLANICI SEVIYE ~

aFsa ROBOTIK 09:19:45

o

Resim 8-Kullanici Seviye Ekrani

Ydnetici seviyesine erismek icin, Resim 8’de isaretli Yonetici simgesine basmalisiniz.
Yonetici simgesine basildiginda, sifre girmeniz icin bir ekran acilacaktir.

13 1
/% KULLANICI SEVIYE deticl

RFSA ROBOTIK 09:19:45

SO0 6
| sk >k >k 5k >k >k 5k K

Resim 9-Kullanici Seviye Ekrani

Resim 9’da isaretli kutucuga basildiginda, Resim 10’da klavye goriinecektir. Bu
klavyenin yardimiyla yénetici seviyesi sifresini girip, klavye Gizerindeki OK butonuna
basiniz. Klavye ekrandan kaybolacak ve girdiginiz sifre dogruysa yonetici seviyesinde
oturum acacaktir. Sifre yanlissa, sistem operator seviyesinde kalir.
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A . 13/08/21
arselimmonic KULLANICI SEVIYE BoE

Resim 10-Kullanici Seviye Sifre Ekrani

Yonetici seviyesine erisildikten sonra, ekran Resim 11’deki gibi yonetici seviyesi
butonu yesil renkte goériinecektir.

5 13/08/21
S KULLANICI SEVIYE f

AFSA ROBOTIK 09:20:35

Resim 11-Yénetici Seviye Ikonu

Yonetici seviyesinden ¢ikmak isterseniz, Resim 11'deki operator [&] simgesine
basabilirsiniz. Operator simgesine basildiginda, bu sayfadaki Kullanici Seviyesi
bolimU Operator olarak degisecektir. Bu, yonetici seviyesinden cikmaniza izin
verecektir.

Sistemin ilk baslangicinda, kullanici seviyesi operatdr olarak acilir.
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4.3 HAKKINDA EKRANI

i 20/08/21
& OGRETME MODU dei

AFSA ROBOTIK 15:08:36

& [
hm & & f

KAPTAN

® o @

CAPTAIN

Resim 12-Hakkinda Ekrani Butonu

Ogretme modu ana sayfasinda, Resim 12’de isaretli butona basarsaniz, Hakkinda
Ekranina erisirsiniz. Bu ekran hem operatdr seviyesinde hem de yonetici seviyesinde
aktiftir.

A

AFSA ROBOTIK

DAHA IYIYE YOLCULUK
// JOURNEY TO THE BETTER

AFSA ROBOTIK MEKATRONiK MUHENDISLIK SAN. ve TiC. A.S
Niliferkdy Mahallesi 1. Kavaklidere Sokak No: 4/1 Osmangazi / BURSA / TGRKIYE

info@afsarobotik.com.tr www.afsarobotik.com.tr servis@afsarobotik.com.tr

T: +90 (224) 411 16 80 F: +90 (224) 411 16 84
a o @
afsarobotics afsarobotics afsarobotik afsarobotik

Resim 13-Hakkinda Ekrani

Resim 13’de hakkinda ekraninin gorintisinid gostermektedir. Bu ekranda Afsa
Robotik iletisim bilgileri ve Afsa Robotik servis biriminin iletisim bilgileri
bulunmaktadir.

Ekranin sag alt kdsesindeki isaretli butona basarak, sistemi OGRETME MODU ana
sayfasina dondirebilirsiniz.
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4.4 VERSIYON EKRANI

i 20/08/21
& OGRETME MODU dei

AFSA ROBOTIK 15:08:36

@ g
o m & & o°

[N

Resim 14-Kaptan Versiyon Butonu

OGRETME MODU ana sayfasindan Resim 14’teki isaretli butona basarak, kaptan
versiyonu ekranina erisebilirsiniz. Bu ekran hem operator seviyesinde hem de
yonetici seviyesinde aktiftir.

KAPTAN

ROBOTIK HUCRE KONTROL SiSTEMI

ROBOTIC CELL CONTROL SYSTEM

' CAPTAIN

VERSIYON 1.50

Resim 15-Kaptan Versiyon Ekrani

Resim 15’de kaptan versiyonu ekranini gdstermektedir. Bu ekran, sistemde bulunan
Kaptan yaziliminin sGrim hakkinda sizi bilgilendirecektir.

Ekran acildiktan sonra 3 saniye gosterilir. 3 saniyenin sonunda otomatik olarak
OGRETME MODU ana sayfasina geri doner.
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4.5 OTOMATIK AYDINLATMA EKRANI

20/08/21
15:08:36

A

AFSA ROBOTIK

[N

Y

Resim 16-Aydinlatma Ekrani Butonu

OGRETME MODU ana sayfasinda Resim 16’daki isaretli butona basarak, Otomatik
Aydinlatma ekranina erisebilirsiniz. Bu ekran hem operatdr seviyesinde hem de
yonetici seviyesinde aktiftir.

13/08/21
= AYDINLATMA o

AFSH ROBOTIK 09:22:19

Resim 17-Aydinlatma Ekrani

Otomatik aydinlatmayi etkinlestirmek ve devre disi birakmak icin, Resim 17’de
isaretli butona basmalisiniz. Otomatik aydinlatma, etkinlestirildiginde Resim 17'de
gorindugi gibi aydinlatma butonu yesil renk olur.
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Otomatik aydinlatma aktif iken Resim 17’de isaretli butonlar yardimiyla, otomatik
aydinlatma slresi ayarlanir. Ayarlanan slre boyunca herhangi bir islem yapilmazsa
(tuslara basmak, ekrana dokunmak, 1sik bariyerine girmek, servis kapisini agmak vb.)
otomatik aydinlatma kapanir.

Ornegin, Resim 17’de otomatik aydinlatma siiresi 1 dakika olarak ayarlanmistir. 1
dakika boyunca hicbir islem yapilmazsa, aydinlatma otomatik olarak kapanacaktir.

Otomatik aydinlatma etkin degilse, girilecek degerin 6nemi olmaz.

Resim 17’de ekranin sag alt kosesindeki isaretli butona basarak, sistemi OGRETME
MODU ana sayfasina dondurebilirsiniz.

Sisteme bakim yapilacagl zaman, sistem anahtarini kilitlemeden 6nce, otomatik

aydinlatmayi devre disi birakin. Aksi halde, belirtilen slire sona erdikten sonra
aydinlatma otomatik olarak kapanacaktir.
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4.6 KATALOG EKRANI

A

AFSA ROBOTIK

20/08/21

OGRETME MODU 15:08:36

KAPTAN

5 A B

m &) &

CAPTAIN 1

Resim 18-Katalog Butonu

OGRETME MODU ana sayfasinda Resim 18’de isaretli butona basarak, Katalog
ekranina erisebilirsiniz. Bu ekran hem operatér seviyesinde hem de yonetici

seviyesinde aktiftir.

//\\

ROBOTLY 0w s w06
COLIM crincea
wour SOLUTION pasman

www.asoroboli.com it

AFSA ROBOTIK

" ROBOTIC MOOuG oM MOCHss

Afia Robotk Tantim Katalogu ve DokUimaniar g QR Kodu Okuturisz

| El

Resim 19-Katalog Ekrani

Resim 19’daki isaretli QR kodu
dokimanlara yonlendirilirsiniz.

Resim 19’daki ekranin sag alt kdsesindeki isaretli butona basarak, sistemi OGRETME

okuttugunuzda Afsa Robotik PDF kataloguna ve

MODU ana sayfasina déndurebilirsiniz.

22 /87




\\ SI0 AUTOMOTIVE
//: _ 21.026.00.00.00.50.0101.00
AFSA ROBOTIK

KAPTAN KULLANIM KILAVUZU

4.7 KULLANICI NOTU EKRANI

i 20/08/21
& OGRETME MODU dei

AFSA ROBOTIK 15:08:36

KAPTAN

& % O
wm & g

[N

Resim 20-Kullanici Notu Ekrani

OGRETME MODU ana sayfasinda Resim 20’deki isaretli butona basarak, Kullanici
Notu ekranina erisebilirsiniz. Bu ekran hem operatdr seviyesinde hem de yonetici
seviyesinde aktiftir.

20/08/21
= KULLANICI NOTU o

AFSA ROBOTIK 15:11:35

1]

Resim 21-Kullanici Notu Ekrani
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14/09/21
= KULLANICI NOTU itk

AFSA ROBOTIK 09:12:05

Resim 22-Ekran Klavyesi

NOT VAR!

URETIM MODU'NA GECMEK iSTEDIGINIZDEN EMIN MISiNiz?

Resim 23-Not Bilgi Ekrani

Not yazildiginda, sistemi Uretim moduna gegirmek istediginizde, karsiniza Resim
23’deki uyari ekrani gelir. Bu ekranda, yazilmis olan notlar listelenir ve kullaniciya
“Uretim moduna gecmek istediginizden emin misiniz?” uyarisini, Gretim moduna
gecmek icin onaylayabilir veya Uretim moduna gecmekten vazgegebilirsiniz.
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File Zoom Tools Help

olo|vw|o|la|slw|n|~

5

NOT VAR!

URETIM MODU'NA GECMEK iSTEDIGINIZDEN EMIN MiSiNiz?

Resim 24-Not Bilgi Ekrani_2

4.8 VALF KONTROL EKRANI

20/08/21
15:08:36

B A % e O

CAPTAIN

] m & ¢ o

A
AFSA ROBOTIK

OGRETME MODU

Resim 25-Valf Kontrol Butonu

OGRETME MODU ana sayfasinda Resim 25’de isaretli butona basarak, Valf Kontrolii
ekranina erisebilirsiniz. Bu ekran hem operatdr seviyesinde hem de ydnetici
seviyesinde aktiftir.
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= 13/08/21
A MASA 1 VALF GOZLEM -

aFsA ROBOTIK 09:33:56

ITAL GIKIS DURUM

(1718|120 2122 ]aa]aa [

FIKSTUR KiMLIK DURUM DECIMAL >
nnnnnnn“

DDITAL GIRIS DURUM

—1 35498
(7]l f20 2122 ]aaaa [

Resim 26-Masa 1 1-8 Valf Gézlem Ekrani

Bu ekrandan valfleri kontrol edebilirsiniz. Sistemde her yikleme istasyonu, 16 adet
valf destekleyecek sekilde olusturulmustur. Her valfe ait ileri Konum, Orta Konum ve
Geri Konum butonlari bulunmaktadir. Bu butonlara basildiginda, ilgili valf tetiklenir
ve basilan buton yesil renge doéner.

Bu ekran ayni zamanda dijital girisleri (inputlar) ve ilgili fikstUr icin fikstir durumunu
gbzlemlemenizi saglar.

ik sayfa yiikleme istasyonu 1'e baglanan 8 Valf ve 1-64 arasindaki dijital giris (input)
bilgisini kontrol etmenizi saglar. Resim 26’da gbrinen ekranin alt kisminda bulunan
isaretli butona basarak, ylkleme istasyonu 1 icin 9-16 valflerinin manuel kontrol
sayfasina erisebilirsiniz.

= 13/08/21
i MASA 1 VALF GOZLEM el

AFSH ROBOTIK 09:34:18

O

DIJITAL GIKIS DURUM DECIMAL

et || s | et | W R I I
nent | onma | cent | [ [0 (19 20 [o1 [z I oo [0 [

fteri | ORTA | GERD -
FIKSTUR KIMLIK DURUM DECIMAL
. |1 [2]3fals o678
feri | ORTA | GERD
HLERT | ORTA | GERI DDITAL GIRIS DURUM DECIMAL

|65 (66 [67 [68 60 [70 [71]72]

iLERI | ORTA GERT.

|81 [82 |83 [84 [ 85 | 86 [ a7 | a8 |

0
nent | onmn | et | [Top oo |99 L0001 102|103 [104 | o
uens | owma | cen | [113] 114 155 | ite [117 110 [ 110 [120 | o

®

Resim 27-Masa 1 9-16 Valf Gézlem Ekrani
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Resim 27’de ylkleme istasyonu 1'in ikinci sayfasini gériinmektedir.

Resim 27’de 2 numarali butona basarak, ytkleme istasyonu 1’in valf kontroli (1-8
valfler) sayfasindan sirasiyla, yikleme istasyonu 1’in valf kontroli (9-16 valfler)
sayfasina, yikleme istasyonu 2'nin valf kontroll (1-8 valfler) sayfasina, ylkleme
istasyonu 2’nin valf kontroll (9-16 valfler) sayfasina gecis yapabilirsiniz.

Resim 27’de 1 numarali butona basarak, yikleme istasyonu 2'nin valf kontrold (9-16
valfler) sayfasindan sirasiyla, yikleme istasyonu 2'nin valf kontroli (1-8 valfler)
sayfasina, ylikleme istasyonu 1’in valf kontrolG (9-16 valfler) sayfasina, ylikleme
istasyonu 1’in valf kontroli (1-8 valfler) sayfasina gegcis yapabilirsiniz.

Resim 27’de 3 numarali butona basarak, sistemi OGRETME MODU ana sayfasina
dondurebilirsiniz.

Sistemde MASA1/MASA2’den biri IS BOLGESI’'nde bulunacaktir. iS BOLGESindeki
fikstlrin valf kontrolU sarti asagidaki sekilde yapilmaktadir;

e Calisma 1 personel tarafindan yapilacaksa Servis Kapilari kapatildiktan sonra,
robotun aktlator veya herhangi bir mekanik gruba carpmayacak konumda
olmasina dikkat edilmelidir. Sonrasinda manuel valf ekranindan icerideki
masanin ilgili valfleri tetiklenebilir.

e Eger calisma iki personel ile yapilacaksa, Servis Kapilarinin kapali olma sarti
ortadan kalkar ve kabin icerisindeki personelin “fikstr izin” butonuna
basmasi gerekir. Boylece diger personel, manuel valf ekranindan icerideki
masanin ilgili valflerini tetiklenebilir.
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4.9 PARCA SAYAC EKRANI

- 20/08/21
= OGRETME MODU 2

AFSA ROBOTIK 15:08:36

® B

Resim 28-Parca Sayag¢ Butonu

OGRETME MODU ana sayfasinda Resim 28'de isaretli butona basarak, Parca Sayac
ekranina erisebilirsiniz. Bu ekran hem operatér seviyesinde hem de yonetici
seviyesinde aktiftir. Parca sayac¢ ekraninda yonetici seviyesindeyken “hedeflenen
adet” ve “parca saya¢” bolimlerinde degisiklik vyapabilirsiniz. Operator
seviyesindeyken “hedeflenen adet” boliminde degisiklik yapabilirsiniz.

. 130821
arseloncmic LR 09:37:05

HIIEH LIS AL T iy o L (L]

]

HIEH LIS AL T

]

Resim 29-Parg¢a Sayag Ekrani

Resim 29’da her masa icin isaretli Hedeflenen Adet butonuna bastiginizda Resim
30’da gorindigl gibi ekranda sayisal tus takimi acilir. Bu tus takiminin yardimiyla,
Uretilecek Grin sayisini girebilirsiniz. isaretli Parca saya¢ butonuna bastiginizda
Uretilmis olan parca sayisini degistirebilirsiniz.
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A\ 13/09/21
aFsa ROBOTIK PARCA SAYAC 17:04:14

HEDEFLENEN ADET PARGA SAY, /RIM SURES] EN KISA GEVRIM

14 11 16.8 0.0

HEDEFLENEN ADET . B8 = - Sy /RiM sURES! EN KISA GEVRIM

) S 1= 0.2

Resim 30-Parga Sayag Ekran Klavyesi

Parca sayac ekrani aktif iken YARDIMCI butonuna basilirsa Resim 31’'de gorildugia gibi
ekranda Reset ikonlari ¢ikacaktir. Bu ikonlar yardimiyla tretilen parca sayisi sifirlanabilir.

13/09/21
//\\
PARCA SAYAC 17:04:21

AFSA ROBOTIK

MASAL

HEDEFLENEN ADET PARGA SAYAG GEVRIM SURESI SON GEVRIM SUREST EN KISA GEVRIM

14 11 0.0 46.8 0.0

MASA2
HEDEFLENEN ADET PARGA SAYAG GEVRIM SURESI SON GEVRIM SUREST EN KISA GEVRIM

0 14 0.0 10.6 0.2

Resim 31’de 1 numarali butona basarak, sistemi OGRETME MODU ana sayfasina
dondirebilirsiniz.

Resim 31-Parga Sayag Resetleme
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4.10 URETIM MODU SARTLARI EKRANI

20/08/21
15:08:36

» @

A
AFSA ROBOTIK

OGRETME MODU

KAPTAN

[N

CAPTAIN

Resim 32-Uretim Modu Sartlari Butonu

OGRETME MODU ana sayfasinda Resim 32’deki isaretli butona basarak, Uretim
Modu Sartlari ekranina erisebilirsiniz. Bu ekran hem operatér seviyesinde hem de
yonetici seviyesinde aktiftir.

N e 13/09/21
URETIM MODU SARTLARI e

AFSA ROBOTIK

Resim 33-Uretim Modu Sartlari Ekrani

Uretim modu sartlari ekrani, sistemin URETIM MODUna ve SERVIS MODUna gecis
sartlarini gostermektedir. Tum sartlar saglandiginda, sistemi Gretim moduna veya
servis moduna gegcirebiliriz. Resim 33’deki butonlarin tiiminin yesil oldugu durum
sartlarin timdndn saglandigli anlamina gelir. Bu sartlar sirasiyla;

e  Servis kapilarinin kapal olmasi,
e Sistem gaz basincinin uygun olmasi,

e Robotlarin HOME pozisyonunda olmasi,
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e Sistem hava basincinin uygun olmasi,
e Robotlarin otomatik modda olmasi,
e  Fikstlrlerin kilitli olmasi,

e SAPAS sisteminin aktif olmasidir.

Uretim modu sartlarin kirmizi renkte olmas, ilgili sartin saglanmadigi anlamina gelir.
Sartlarin hicbiri saglanmadiginda veya sartlardan herhangi biri saglanmadiginda,
sistemi Uretim moduna veya servis moduna geciremezsiniz.

Sartlar & Aciklamalari

e Servis Kapilari Kapali
Sistemin servis kapilari kapali oldugunda bu sarta ait gorsel yesil renkte olur. Bu sart

dretim moduna veya servis moduna gecmek icin saglanmistir.

Sistemin servis kapilari kapali olmadiginda bu sarta ait gorsel kirmizi renkte olur. Bu
sart Uretim moduna veya servis moduna gecmek icin saglanmamistir. Kapi pre-reset
butonlarina basildiktan 5 sn igerisinde ilgili servis kapilari kapatilip, glivenlik devresi
etkin hale gelir.

e  Gaz Basinclari Uygun
Sistemde yeterli gaz basinglari oldugunda bu sarta ait gorsel yesil renkte olur. Bu sart

dretim moduna veya servis moduna gecmek icin saglanmistir.

Sistemde yeterli gaz basinclari olmadiginda bu sarta ait gorsel kirmizi renkte olur. Bu
sart Uretim moduna veya servis moduna gegmek igin saglanmamistir.

Gaz girisi tamamen kapali olabilir veya gaz basinglari gerekli seviyeden distk olabilir.
Sisteme bagli koruyucu gaz tlplnin manuel kapatma valfinin acik konumda olup
olmadigini kontrol edin. Eger kapaliysa, valfi acik konuma getirin. Eger aciksa ve
yetersiz gaz basinci varsa ana gaz debisini kontrol ediniz. Yeterli ¢calisma basincina
ragmen sart hala karsilanmazsa, gaz basing sensorlerinin ayar degerleri ¢cok yiksek
olabilir. Sensorleri ayarlayarak, sensorlerin istenen gaz basinci icin dijital cikis
verdiginden emin olunuz. Bu prosedurlerden sonra sartin saglanmasi gerekir.

e  Robotlar @ Home Pozisyonu
Robotlar home pozisyonunda oldugunda bu sarta ait gérsel yesil renkte olur. Bu sart

Uretim moduna veya servis moduna gecmek icin saglanmistir.
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Robotlar home pozisyonunda degilse bu sarta ait gérsel kirmizi renkte olur. Bu sart
Uretim moduna veya servis moduna ge¢mek icin saglanmamistir. Bu sart
saglayabilmek icin robotlari home pozisyonuna getirmeniz gerekmektedir.

e  Hava Basinci Uygun
Sistemde yeterli hava basinci oldugunda bu sarta ait gérsel yesil renkte olur. Bu sart

dretim moduna veya servis moduna gecmek icin saglanmistir.

Sistemde yeterli hava basinci olmadiginda bu sarta ait gérsel kirmizi renkte olur. Bu
sart Uretim moduna veya servis moduna ge¢mek igin saglanmamistir. Hava girisi
tamamen kapali olabilir veya hava basinci gerekli seviyeden dustk olabilir.
Sistemdeki manuel kapatma valfinin acik konumda olup olmadigini kontrol ediniz.
Eger aciksa, regllator ile sistem hava basincini istediginiz seviyeye getiriniz. Yeterli
calisma basincina ragmen sart hala karsilanmazsa, hava basing sensori ayar degeri
cok yuksek olabilir. Sensori ayarlayarak, sensorin istenen hava basinci icin dijital
¢ikis verdiginden emin olunuz. Bu prosedirlerden sonra sartin saglanmasi gerekir.

e  Robotlar Otomatik Modda
Robotlar otomatik modda oldugunda bu sarta ait gérsel yesil renkte olur. Bu sart

Uretim moduna veya servis moduna gecmek icin saglanmistir.

Robotlar otomatik modda olmadiginda bu sarta ait gorsel kirmizi renkte olur. Bu sart
dretim moduna veya servis moduna gecmek icin saglanmamistir. Bu sart robotlari
otomatik moda alarak saglanmalidir.

e  Fiksturler Kilitli

Fikstirler Schunk marka pnoématik ayna yardimiyla kilitlenmektedir. Fikstirlerin
kilitlenmesinin kontroll ise ana plaka Uzerinde bulunan lazer mesafe sensorleri
yapilmaktadir.

*  SAPAS Aktif

Sistemin Uretim moduna alinabilmesi icin SAPAS sisteminin aktif olmasi
gerekmektedir.

SAPAS kullanimi hakkinda detayl bilgi icin SAPAS & KAPTAN KULLANIM KILAVUZU'na
bakiniz.
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Resim 34-USB PCCL Butonu

OGRETME MODU ana sayfasinda Resim 34’de isaretli butona basarak, Resim 35’deki
USB PCCL ekranina erisebilirsiniz. Bu ekran operator seviyesinde aktif degildir,
yonetici seviyesinde ise aktiftir. Bu ekran sisteme USB ile bir PCCL dosyasi yuklemek
veya sistemdeki dosyalari bir USB'ye kaydetmek icin kullanilir.

A 20/08/21
-y USB PCCL
'SA ROBOTIK 15:15:33
= D
B )<
{F‘CCL DOSYALARI BU KLASORE YUKLENECEK! FB103 ’
1 2 3 4 s 6 7 8 9 | 10 R
n[12 ]3| fs]e|17|1e] |2
21 |22 |23 |24 |25 [ 26 |27 |28 | 20 | 20 —
31 [ 32 [ 33 |34 |35 [ 36 |37 |38 |30 | a
a1 |42 [ 43 | 44 |45 [ 46 | 47 [ 48 | 40 | s0 e

Resim 35-USB PCCL Ekrani_1
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R USB PCCL o

AFSA ROBOTIK 15:16:23

0 ]l @
GO+ =#] 5>~ — Q)
[Pca DOSYALARI BU KLASORE YUKLENECEK! FB103 J @ C
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23 | 24 | 25 | 26 | 27 | 28 | 20 | 30

BIR|R|w~

33 | 34 | 35 | 3 | 37 | 38 | 39 | 40

41 | 42 | 43 | 44 | 45 | 46 | 47 | 48 | 40 | s0

Resim 36-USB PCCL Ekrani_2

Resim 36’da tablo numarasinin solunda ve saginda bulunan 1 ve 2 nolu butonlar ile
USB sirlclsine yuklenecek ilgili PCCL tablosunu secebilirsiniz.

USB siriclstinden PCCL dosyasini sisteme yiklemek icin Resim 36’da 3 nolu butona
basmalisiniz.

Sistemdeki PCCL dosyasini USB slrlcUlsUne yiklemek icin Resim 36'da 4 nolu butona

basmalisiniz.

Resim 36’da 5 nolu butona basarak ekrani yenileyebilirsiniz.

] [ ] [ ] 1 (=] B2]

Resim 37 -PCCL Dosya Segimi

Operator panelinde bulunan USB baglanti noktasina bir USB siricisU takildiginda,
USB'deki PCCL dosyalarini gorintilemek igin yenileme simgesine basilir. USB
stricusinde bir PCCL dosyasi varsa, mevcut PCCL dosyalari Resim 37’de gosterildigi
gibi yesil olarak gosterilir.
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Resim 38-USB PCCL Ekrani_3

Yardimci butonuna basildiginda, ekranda Resim 38'deki 1 nolu PCCL dosyasini sil
butonu belirir. Bu buton, PCCL dosyalarini USB'den silmek icin kullanilir. Bu buton

sistemdeki bir PCCL dosyasini silemez.

Resim 38’deki 2 nolu butona basarak, sistemi OGRETME MODU ana sayfasina
dondirebilirsiniz.

Sistemde bulunan bir PCCL dosyasini USB suricistne kopyalamak icin;

1.

USB strlclsint 6n paneldeki USB baglanti noktasina takiniz.

Yoénetici modunda aktif olan USB PCCL ekranini aciniz.

Kopyalanacak PCCL dosyasi, Resim 36’daki 1 ve 2 nolu butonlar yardimiyla

ilgili PCCL tablosunu seginiz.

USB' ye ylkleme yapmak icin Resim 36’deki 4 nolu butona basiniz.

Resim 36’daki 4 nolu butona bastiktan sonra, ekranda “YUKLEME ISLEMI
YAPILIYOR” mesaji belirir ve yesil 1sik yanip sénmeye baslar.

islemin sonunu belirten ekranda “YUKLEME TAMAMLANDI” mesaji belirir.
Ekranda ilgili tabloya ait PCCL tablo numarasi yesile doner.

USB slrlclsine kopya olusturma prosediri tamamlanir.
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NOT:

Her sistemin kendine ait USB PCCL klasor kodu bulunmaktadir. Bu kod Resim
38’deki isaretli olan 3 numarali koddur. Eger USB strUclnlzde bu kod ile agiimis
bir klasér yok ise, USB siricislne kopyalama islemi yaparken sistem USB
sUricintzde otomatik olarak bu klaséri olusturur.

USB sUriciUstinden sisteme bir PCCL dosyasi yiklemek icin;

1. USB sUrlcusinde yeni bir klasoér acin. Klasorin adini, Resim 38’deki 3
numarali alandaki sisteme ait kodu yazarak degistiriniz.

2. Yuklemek istediginiz PCCL dosyasina 1-20 arasinda bir numara (*.pcc)
atayiniz.

3. USB surlclsint 6n paneldeki USB baglanti noktasina takiniz.

4. Yiklenecek PCCL tablosunu, Resim 36’daki 1 ve 2 nolu butonlar yardimiyla
seciniz.

5. USB'den ylkleme yapmak i¢cin Resim 36’daki 3 nolu butona basiniz.

6. Resim 36’deki 3 nolu butona bastiktan sonra, ekranda “YUKLEME iSLEMI
YAPILIYOR” mesaji belirir ve yesil 1sik yanip sdnmeye baslar.

7. islemin sonunu belirten ekranda “YUKLEME TAMAMLANDI” mesaji belirir.

8. USB siricusinden sisteme PCCL tablosu yikleme prosedirt tamamlanir.

13/09/21
i USB PCCL s

AFSA ROBOTIK 17:05:53

{ YUKLEME HATASI J

3 4 5 6 7 8 9 10

13 | 14 | 15 | 16 | 17 | 18 | 19 | 20

23 | 24 | 25 | 26 | 27 | 28 | 29 | 30

:
i
Ely
i
Qe

34 | as | 3 | 37 | 38 | 39 | 40

5 B M S RS
8

43 | 44 | a5 | 46 | 47 | 48 | 49 | S0

Resim 39-USB PCCL Ekrani_4
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USB'yve yikleme veya USB’den yikleme proseddrleri sirasinda bir hata olusursa,
ekranda yikleme hatasi gorintilenir. Resim 39’daki hata sil butonu belirir. Hata sil
butonuna bastiktan sonra, prosedir tekrarlanir.

USB’den YUKLEME prosediiri sirasinda, sistem asagidaki sebeplerden dolayi hata
verebilir;

e USB portuna USB slrlcist takilmamis veya USB slrlclsi okunmuyor
olabilir.

e USB siricistnde PCCL klaséri olmayabilir.
e PCCL klasoérinde ylklenecek PCCL tablosu olmayabilir.
e  Prosedr sirasinda USB siriiclisinin baglantisinda kopma olmus olabilir.

USB’ye YUKLEME prosediirii sirasinda, sistem asagidaki sebeplerden dolayl hata
verebilir;

e USB portuna USB sdricist takilmamis veya USB slrlclsi okunmuyor
olabilir.

e Proseddir sirasinda USB slrlicisinin baglantisinda kopma olmus olabilir.
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4.12 YAPILANDIRMA EKRANI
A
» A % e @

Y

Resim 40-Yapilandirma Butonu

OGRETME MODU ana sayfasinda Resim 40’daki isaretli butona basarak, Resim
41’deki yapilandirma ekranina erisebilirsiniz. Bu ekran operator seviyesinde aktif

degildir, yonetici seviyesinde ise aktiftir.

A\
. | YAPILANDIRMA

13/09/21
17:08:13

4®4_

UM
MU

©

Lo

= oD

Resim 41-Yapilandirma Ekrani
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Tablo 2’'de, yapilandirma ekranindaki menuler belirtiimektedir.

EKRANLAR-BUTONLAR DURUM
1 | TABLO ATAMA EKRANI STANDART
2 | PCCL DUZENLE EKRANI STANDART
3 | SAPAS EKRANI STANDART
4 | PROGRAM ATAMA EKRANI STANDART
5 | GOZSECIM EKRANI STANDART
6 | PERIYODIK SERVIS EKRANI STANDART
7 | DILSECIM EKRANI STANDART
8 | SIFRE DEGISTIRME EKRANI STANDART
9 | TARIH/SAAT AYAR EKRANI STANDART
10 | KAYNAKLI/KAYNAKSIZ SECIM EKRANI STANDART
11 | IP EKRANI STANDART
12 | ROBOT RROGRAM REHBERI EKRANI STANDART
13 | PCCL TABLO REHBERI EKRANI STANDART
14 | I/O KONTROL EKRANI STANDART
15 | OGRETME MODU EKRANINA DONUS BUTONU STANDART

Tablo 2-Yapilandirma Ekrani Butonlari

39/87




//\L SIO AUTOMOTIVE

21.026.00.00.00.50.0101.00

QFSq ROBOTIK KAPTAN KULLANIM KILAVUZU

4.12.1 TABLO ATAMA EKRANI

13/09/21
i YAPILANDIRMA i

AFSA ROBOTIK 17:07:43

Eh
v
®

Resim 42-Tablo Atama Butonu

Yapilandirma ekraninda Resim 42’deki isaretli butona basarak, Tablo Atama ekranina
erisebilirsiniz. Bu ekranda, ilgili PCCL tablolari ilgili yikleme istasyonlarina atanir.
Otomasyonlu fikstirler icin, her fikstlir veya Urln icin otomasyon ayarlari farkl
olacagindan, Grin (PCCL atamasi) atamasi yapilr.

A 13/08/21
e e TABLO ATAMA 09:43:02
SIRA  KOM. P1 P2 {2 | P4 PS5 P6 T P8

1 1] 0 0 0 0 1] 0 0 4

2 0 0 o 0 0 0 o 0 0

3 1] 0 0 0 0 1] 0 0 0

4 0 0 0 0 0 0 o 0 0

5 0 1] 0 0 0 1] 0 0 0

O—T—

SIRA KOM. P1 P2 P3 P4 P5 P6 P7 P8
1 1]
111
1]

ololelg|e
ololalo|e
olo|elo|e
o|ole|o|w
o|slelo|e
olololo|e

2
3
4 o
5 1]

olo|e|e|e
olo|o|ole

Resim 43-Tablo Atama Ekrani

Resim 43’deki tablo numarasinin solunda ve saginda bulunan 1 ve 2 nolu butonlar ile
ilgili PCCL tablo numarasini segebilirsiniz.

Resim 43’deki masa 2 seciliyken, masa numarasinin solundaki 3 nolu butonile 1 nolu
masay! secebilirsiniz. 1 nolu masa seciliyken, masa numarasinin saginda belirtilen
buton ile 2 nolu masaya gecis yapilabilir. Bu resimde tim PCCL tablolariilgili yikleme
istasyonlarina atanabilir.
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Ekranda atanacak masa numarasi ve PCCL tablo numarasi segildikten sonra, 6n
panelde bulunan yardimci butonuna basarak, Resim 44’de numara ile gosterilen
Tablo Atama butonu belirir. Yardimci butonuna ve Tablo Atama butonuna birlikte
basildiginda kitiphanedeki ilgili PCCL tablosunu ilgili yikleme istasyonuna yukler.

A 13/08/21
AFRA ROBOTIK

TABLO ATAMA 09:43:25
@ y

v

,\l

[ e
el el

B

' mrr B
m
< | |
O i1 [ /SN0
, v
Resim 44-Tablo Atama Ekrani_2 @

4 nolu PCCL tablosu kitiphanede kayith olan tablonun ilk 5 satirini gdsterir. 5 nolu

PCCL tablosu ilgili yikleme istasyonuna yUklenen mevcut PCCL tablosunun ilk 5
satirini gbstermektedir.

Yardimci butonuna basili oldugu stirece Tablo Atama simgesi ekranda kalir. Yardimci
butonu birakildiginda, ekrandan kaybolur. Bu, yanlis atamalari ve sistemin nasil
calistirilacagini bilmeyen yetkisiz kisilerin atamalarini onler.

Resim 44’de 2 nolu butona basarak, sistemi yapilandirma ekranina déndirebilirsiniz.

Resim 44’de 3 nolu butona basarak, sistemi 06gretme modu ekranina
donddirebilirsiniz.
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4.12.2 PCCL DUZENLE EKRANI

~ 13/09/21
qun/s/;'?BOTIK YAPILANDIRMA 17:08:13

i A
= B
L@

Resim 45-PCCL Diizenle Butonu

Yapilandirma ekraninda Resim 45’de isaretli butona basarak, PCCL Diizenle ekranina
erisebilirsiniz.

A = 13/08/21
nFsa/I/i’fBO'riK PCCL DUZENLE 09:43:46

@

A

® WELC

Resim 46-PCCL Dtizenle Ekrani

e lgili masada yiiklii PCCL tablolarini gorintileyebilmek icin Resim 46’de 1
nolu butona basmalisiniz. PCCL tablolarini buradan diizenleyemezsiniz. Bu
ekran sadece ilgili masadaki PCCL tablosunu gorintileme amaclidir.

e Kitiiphanede yiikli PCCL tablolarina erismek icin Resim 46’de 2 nolu butona
basmalisiniz. PCCL tablolarini buradan dizenleyebilirsiniz (Komut ekleme,
sensor iptal etme, vb.).
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NOT:

ilgili masada yiikli olan bir tabloicin, kiitiphane tarafinda bir degisiklik yaparsaniz,
bu degisiklik yukleme istasyonunda otomatik olarak calismaz. Kitlphanede
yapilan degisikligi etkinlestirmek icin, UGrin atama ekranina gitmeniz ve
dlizenlenen PCCL tablosunu ilgili ylikleme istasyonuna atamaniz gerekir.

Resim 46’da 3 nolu butona basarak, sistemi yapilandirma ekranina dondurebilirsiniz.

Resim 46’da 4 nolu butona basarak, sistemi 6gretme modu ekranina
dondirebilirsiniz.

4.12.2.1 PCCL Tablosu Ekrani

13/09/21
2 PCCL TABLOSU 109

AFSA ROBOTIK 17:25:58

Q< I=D}-©

SIRA kKOM. P1 P2 P3 P4 P5 P6 P7 PB

1 fof|o|ofof|o]|]o|o|o]o
< /\
3 - 12 | o o o 0 0 0 o 0 0
14 of|o|ofof|o]o|o|o]o
15 [ oo ofof|o]o|of|o]o _ »
— I\ 6

Resim 47-PCCL Tablosu Atama

Resim 46’da 1 nolu butona basildiginda, PCCL tablosu ekranina erisirsiniz. Bu ekranda
ilgili masaya atanan PCCL tablolarini gorintileyebilirsiniz. PCCL tablolarini bu
ekrandan dizenleyemezsiniz. PCCL dosyalarinda degisiklik yapmak isterseniz,
katlphaneye kaydedilen dosyayl diizenlemeniz ve ilgili masaya atamaniz gerekir.
Resim 47’'de tablo numarasi 2 seciliyken, tablo numarasinin sagindaki 1 nolu buton
ile bir sonraki tablo numarasi secilebilir. 2 nolu butona basildiginda, bir dnceki tablo
numarasl secilebilir. Bu Resimde tim PCCL tablolari ilgili yukleme istasyonlarina
atanabilir.

Resim 47’de 3 nolu buton ile PCCL tablosunun Ust satirlarina erisebilirsiniz.

Resim 47’de 4 nolu buton ile PCCL tablosunun alt satirlarina erisebilirsiniz.
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Resim 47’de 5 nolu butona basarak, sistemi yapilandirma ekranina déndurebilirsiniz.

Resim 47'de 6 nolu butona basarak, sistemi 6gretme modu ekranina
dondurebilirsiniz.

4.12.2.2 PCCL Kittphane Ekrani

® @

13/09/21
e PCCL KU-I:UPHANE L

aFsA ROBOTIK 17:27:04

[=]

SIRA KOM. P1 P2 P3 P4 P5 P6 P7 P8

::::::::”.»@
2gannnaaneid 0

<=

Resim 48-PCCL Kitiiphane Ekrani

Resim 46’de 2 nolu butona basildiginda, PCCL kutliphane ekranina erisirsiniz. Bu
ekranda PCCL tablolarini gorintileyebilir, diizenleyebilir ve komutlari istediginiz gibi
ekleyebilir veya silebilirsiniz. Yapilan degisiklikleri test etmek icin ilgili tablolar
atanmalidir.

Resim 48’de 1 nolu butona veya 2 nolu butona basarak, kitlphanede ytkli PCCL
tablolari arasinda gegis yapabilirsiniz.

Resim 48’de 4 nolu buton ile PCCL tablosunun Ust satirlarina erisebilirsiniz.
Resim 48’de 5 nolu buton ile PCCL tablosunun alt satirlarina erisebilirsiniz.
Resim 48’de 6 nolu butona basarak, sistemi yapilandirma ekranina déndirebilirsiniz.

Resim 48de 7 nolu butona basarak, sistemi 06gretme modu ekranina
dondurebilirsiniz.

Resim 48’de 3 nolu kayit butonu, PCCL tablolarini diizenlemek ve kaydetmek icin
kullanilir. Bu butona basmadan dizenlemeye baslanilamaz. Bu butona bastiktan
sonra Resim 48’de 3 nolu butonun yaninda Resim 49’da isaretli olan kayit isleminin
yapilabilecegini belirten simge belirir.
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A Co 13/09/21
PCCL KUTUPHANE 17:27:04

TABLO NUMARAST
< >
P1 P4

SIRA  KOM. p2 || P3

AFSA ROBOTIK

PS || PG

\
1]

Resim 49-PCCL Kitiiphane Diizenleme_1

PCCL tablosu kayit modunda oldugunda, Resim 49’da tabloda kutulardan herhangi
birine basilirsa, Resim 50’de goérinen sayisal tus takimi acilir. Bu sayisal tus takimi
yardimiyla, istediginiz parametre degerini girebilirsiniz. Kutulara yazilabilecek
maksimum say1 65535’dir.

A S 13/09/21
PCCL KUTUPHANE 17:27:04

AFSA ROBOTIK

Resim 50- PCCL Kitliphanesi Diizenleme_2
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Resim 51-Hesaplayici Ekrani

On panelde bulunan yardimci butonuna basildiginda, Resim 51’de isaretli olan
hesaplayici ekranina erisebilirsiniz. Hesaplayici, veri bitleri icin ikilik say1 degerlerini
ondalik sayi degerlerine donustirmek icin kullanilir.

4.12.3 FIKSTUR KILITLEME-SERBEST BIRAKMA EKRANI

A\ 13/09/21
qun/éﬁa - YAPILANDIRMA e

B>D [ |
o2 D k&
A

Resim 52-Fikstiir Kilitleme-Serbest Birakma Butonu

Yapilandirma ekraninda Resim 52’de isaretli butona basarak, Fikstir Kilitleme-
Serbest Birakma ekranina erisebilirsiniz. Bu ekranda Masa 1 ve Masa 2’de bulunan
fikstirleri kilitleme-serbest birakma islemleri yapilmaktadir. Ayrica secili fikstire ait
ID PCCL sayfasi, |0 Link Data sayfasi ve Lazer Ayarlari sayfasina erisilebilmektedir.
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A\ 13/09/21

e YAPILANDIRMA 09:35:21

FIKSTUR 1 SERBEST BIRAK

MASAL SERBEST KONUM BASARILI

FIKSTUR 1D 10 LINK LAZER #
. " A E @

y A

6 7

Resim 53-Fikstiir 1 Serbest Konum Ekrani

O]

Resim 53’de numaralandiriimis ikonlarin aciklamalari Tablo 3’de gosterilmektedir.

ikon No Aciklama
1 Bu ikona basilarak, Masa 1'in pndmatik aynalar kilitlenerek fikstir sabitlenir.
2 Pnomatik aynalar serbest konumdaysa kirmizi yanmaktadir.
3 Pnomatik aynalar kilitli konumda olmadigindan beyaz yanmaktadir.
4 Fiksturln kilitlenip kilitlenmediginin bilgisi gosterilmektedir.
5 Bu ikona basilarak, Fikstir ID PCCL sayfasina gegis yapilir.
6 Bu ikona basilarak, 10 Link Data sayfasina gegis yapihr.
7 Bu ikona basilarak, Lazer Ayarlari sayfasina gecis yapilir.
8 Bu ikona basilarak, Masa 2 ekranina gecis yapilir.
9 Ogretme modu ekranina gecis yapilir.

Tablo 3-Fikstir 1 Serbest Konum
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13/09/21
A YAPILANDIRMA s

AFSA ROBOTIK 09:35:21

—~©

FIKSTUR 1 SERBEST BIRAK

€ KONUMDA A
G MASA1 KILITLI KONUM BASARILT

|
FIKSTUR 1D 10 LINK LAZER
PCCL DATA AYARLARI

1]

Resim 54-Fikstiir 1 Kilitli Konum Ekrani

Resim 54’de numaralandiriimis ikonlarin aciklamalari Tablo 4’'de gosterilmektedir.

ikon No Aciklama

1 Bu ikona basilarak, Masa 1'in pnématik aynalari serbest birakilarak fikstdr
sokulebilir.

2 Pnomatik aynalar serbest konumda olmadigindan beyaz yanmaktadir.

3 Pnomatik aynalar kilitli konumdaysa kirmizi yanmaktadir.

4 Fikstirin kilitlenip kilitlenmediginin bilgisi gosterilmektedir.

c Is bolgesinde olan masa (fikstiir 1) aktifken, fikstir 2 ekrani pasiflesir ve
fikstlr 2 icin herhangi bir islem yapilamaz.

Tablo 4-Fikstir 1 Kilitli Konum
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AFSA ROBOTIK

13/09/21

YAPILANDIRMA 17:27:41

FIKSTUR ID
PCCL

10 LINK LAZER
DATA AYARLARI

FIKSTUR 2 SERBEST BIRAK

FIKSTUR 2 ‘
e

f FIKSTUR 2
KILITLI KONUMDA

MASA2 SERBEST KONUM BASARILI 4

-KE-®

Resim 55-Fikstiir 2 Serbest Konum Ekrani

Resim 55’de numaralandiriimis ikonlarin agiklamalari Tablo 5’'de gosterilmektedir.

ikon No Aciklama
1 Bu ikona basilarak, Masa 2’'in pnédmatik aynalar kilitlenerek fikstir sabitlenir.
2 Pnomatik aynalar serbest konumdaysa kirmizi yanmaktadir.
3 Pnomatik aynalar kilitli konumda olmadigindan beyaz yanmaktadir.
4 Fikstaridn kilitlenip kilitlenmediginin bilgisi gosterilmektedir.
5 Bu ikona basilarak, Fikstir ID PCCL sayfasina gecis yapilir.
6 Bu ikona basilarak, 10 Link Data sayfasina gecis yapilr.
7 Bu ikona basilarak, Lazer Ayarlari sayfasina gecis yapilir.
8 Bu ikona basilarak, Masa 1 ekranina gecis yapilr.
9 Ogretme modu ekranina gecis yapilr.

Tablo 5-Fikstlr 2 Serbest Konum
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FIKSTUR 2 SERBEST BIRAK

FIKSTUR 2
SERBEST BIRAK

ui
A

MASA2 KILITLI KONUM BASARILT

FIKSTUR ID 10 LINK
PCCL DATA

LAZER
AYARLARI

Resim 56-Fikstiir 2 Kilit Konum Ekrani

Resim 56’da numaralandiriimis ikonlarin agiklamalari Tablo 6’da gosterilmektedir.

ikon No Aciklama

1 Bu ikona basilarak, Masa 2’in pndmatik aynalari serbest birakilarak fikstdr
sokulebilir.

2 Pnomatik aynalar serbest konumda olmadigindan beyaz yanmaktadir.

3 Pnomatik aynalar kilitli konumdaysa kirmizi yanmaktadir.

4 Fiksturdn kilitlenip kilitlenmediginin bilgisi gosterilmektedir.

c Is bolgesinde olan masa (fikstiir 2) aktifken, fikstiir 1 ekrani pasiflesir ve
fikstlr 1 icin herhangi bir islem yapilamaz.

Tablo 6-Fikstir 2 Kilit Konum

Resim 55’deki Fikstur Kilitleme-Serbest Birak Ekraninda 5 nolu ikona basilarak, Resim
57’deki Fikstur ID PCCL sayfasina gegis yapilmaktadir. Bu ekranda Fikstir ID’lerine tablo
atamalari gerceklestirilir.
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AFSA ROBOTIK

Resim 57-Fikstir ID PCCL Ekrani_1 2 3

Resim 57’de degistirilecek olan 4 numarali alana basildiginda, Resim 58’deki sayisal tus
takimi acilacaktir. istenilen deger girildikten sonra OK butonuna basilir. OK butonuna
basildiktan sonra sayisal tus takimi ekrandan kaybolur ve deger tiklanilan yerde

gosterilir.

13/09/21
//\\
YAPILANDIRMA 17:28:15

AFSA ROBOTIK

Resim 58-Fikstiir ID PCCL Ekrani Tus Klavyesi

Resim 55’deki Fikstur Kilitleme-Serbest Birak Ekraninda 6 nolu ikona basilarak, Resim
58’deki IO Link Data gegis yapilmaktadir.
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FIKSTUR 1 SENSOR 1 FIKSTUR 1 SENSOR 2 FIKSTUR 2 SENSOR 1 FIKSTUR 2 SENSOR 2
745 745 748 748
a ® ® {

Resim 59- 10 Link Data Ekrani

Resim 59’de numaralandiriimis ikonlarin aciklamalari Tablo 7'de gosterilmektedir.

ikon No Aciklama
1 Masa 1deki fikstlrin giincel ID numarasi hakkinda bilgi verir.
2 Masa 2deki fikstrin glncel ID numarasi hakkinda bilgi verir.
3 Masaldeki Lazer sensor 1in 6lctigu glincel konum hakkinda bilgi verir.
4 Masaldeki Lazer sensor 2in o6lctigu glincel konum hakkinda bilgi verir.
5 Masa2deki Lazer sensor 1in 6l¢tigu glincel konum hakkinda bilgi verir.
6 Masa2deki Lazer sensor 2in 6l¢tigu glincel konum hakkinda bilgi verir.
7 Bu ikona basilarak, bir dnceki sayfaya gecis yapilir.
8 Bu ikona basilarak, Ogretme modu ekranina gegis yapilir.

Tablo 7-10 Link Data

Resim 55’de Fikstur Kilitleme-Serbest Birak Ekraninda 7 nolu ikona basilarak, Resim
60’daki Lazer Ayarlari sayfasina gecis yapilmaktadir.

Bu ekranda, Her masada iki adet bulunan Schunk Pnématik aynalarinda kullanilan lazer
mesafe sensoérlerinin kontrol edilmesi istenilen alt — Ust limit konumlari girilir. Resim
60’da pndmatik aynanin serbest konumdayken lazer sensorlerin kontrol edilecegi
mesafe girilir.
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AFSA ROBOTIK

LASER SENSORLERIN SERBEST KONUMU AYARLARI

FIKSTUR 1 SENSOR 1 FIKSTUR 1 SENSOR 2 FIKSTUR 2 SENSOR 1 FIKSTUR 2 SENSOR 2
ALT LIMIT ALT LTM

ALT LTMIT

690 690 698

FIKSTUR 1 SENSOR 1 FIKSTUR 1 SENSOR 2 FIKSTUR 2 SENSOR 1 FIKSTUR 2 SENSOR 2
UST LIMIT UST LIMIT UST LIMIT BT TMIT

710 710 703 703

Resim 60-Lazer Ayarlari Ekrani_1 @ @

Resim 60’da degistirilecek olan kirmizi isaretli alana basildiginda, Resim 61’deki sayisal
tus takimi acilacaktir. istenilen deger girildikten sonra OK butonuna basilir. OK butonuna
basildiktan sonra sayisal tus takimi ekrandan kaybolur ve deger tiklanilan yerde

gosterilir.
1 nolu ikona basildiginda, yapilandirma ekrani gecis yapilir.
2 nolu ikona basildiginda, Lazer sensorlerin kilitli konum ayarlari ekranina gecis yapilir.

3 nolu ikona basildiginda, Ogretme modu ekranina gecis yapilir.

13/09/21
S YAPILANDIRMA el

AFSA ROBOTIK 17:28:41

FIKSTUR 1 SENSOR 1 FIKS r FIKSTUR 2 SENSOR 2
ALT LIMIT ; ALT LIMIT

690

FIKSTUR 1 SENSOR 1 S FIKSTUR 2 SENSOR 2
UST LIMIT 5 UST LIMIT

710

Resim 61-Serbest Konum Lazer Ayarlari Tus Klavyesi
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AFSA ROBOTIK

LASER SENSORLERIN KILITLI KONUMU AYARLART

FIKSTUR 1 SENSOR 1 FIKSTUR 1 SENSOR 2 FIKSTUR 2 SENSOR 1 FIKSTUR 2 SENSOR 2
ALT LIMIT ALT LIMIT ALT LIMIT ALT LIMIT

730 730 7S 743

FIKSTUR 1 SENSOR 1 FIKSTUR 1 SENSOR 2 FIKSTUR 2 SENSOR 1 FIKSTUR 2 SENSOR 2
UST LIMIT UST LIMIT UST LIMIT UST LIMIT

750 750 752

Resim 62-Lazer Ayarlari Ekrani_2

Resim 62’'de gerekli kirmiziile isaretli alana basildiginda, Resim 63’deki sayisal tus takimi
acilacaktir. istenilen deger girildikten sonra OK butonuna basilir. OK butonuna
basildiktan sonra sayisal tus takimi ekrandan kaybolur ve deger tiklanilan yerde

gosterilir.

1 nolu ikona basildiginda Lazer sensorlerin serbest konum ayarlari ekranina gecis yapilir.

2 nolu ikona basildiginda, Ogretme modu ekranina gecis yapilir.

13/09/21
//\\
YAPILANDIRMA 17:28:48

AFSA ROBOTIK

LASER SENSORLERIN KILITLI KONUMU AYARLART

FIKSTUR 2 SENSOR 2
ALT LIMIT

FIKSTUR 1 SENSOR 1
ALT LIMIT

FIKSTUR 1 SENSOR 1 FIKSTUR 2 SENSOR 2
UST LIMIT UST LIMIT

Resim 63-Kilitli Konum Lazer Ayarlari Tus Klavyesi
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Resim 64-Program Atama Ekrani

Yapilandirma ekraninda Resim 64 isaretli butona basarak, Program Atama ekranina

erisebilirsiniz.

A
AFSA ROBOTIK

PROGRAM ATAMA

13/09/21
17:29:03

(EFRO

Resim 65-Program Atama Ekrani

Program atama ekraninda, otomatik olmayan fikstirler icin robot program numara

atamas! vyapilabilir (poke-yoke sensorleri

olmayan manuel fikstarler).

PCCL

tablosunda atama icin PCCL komutlarindan no:41 kullaniimissa, bu ekrandan gelen
program numarasi, robot program numarasi olarak atanir. Her masaya ayri program

atamasi yapilabilir.

Resim 65’de program numarasinin girildigi 1 nolu veya 2 nolu alana basildiginda,

asagidaki sayisal tus takimi acilacaktir.
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PROGRAM NUMARAST

Resim 66-Program Atama Ekrani

Resim 66’da isaretli tus takimi ile istenilen program numarasi yazilabilir, daha sonra
OK butonuna baslilir. OK butonuna basildiktan sonra sayisal tus takimi ekrandan
kaybolur ve ilgili kutucukta yazilan program numarasi gosterilir.

Resim 65’de 3 nolu butona basarak, sistemi yapilandirma ekranina déndirebilirsiniz.

Resim 65'de 4 nolu butona basarak, sistemi 0Ogretme modu ekranina
dondirebilirsiniz.

4.12.5 FIKSTUR GOZ SECIMIi EKRANI

13/09/21
A YAPILANDIRMA B

AFSA ROBOTIK 17:07:43

E>®

{

(7] @ & & =

/9B B B

Resim 67-Fikstiir G6z Se¢imi Ekrani

Yapilandirma ekraninda Resim 67’deki isaretli butona basarak, Fikstir G6z Secimi
ekranina erisebilirsiniz.
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Resim 68-Fikstiir G6z Se¢im Ekrani

Fikstlr goz secimi ekraninda, her masa icin fikstlr Gzerinde istenilen gozlerde tretim
yapabilmek amaciyla fikstir géz secimi yapilir. ilgili masanin ilgili géziine ait butona

bastiginizda, aktif veya iptal edebilirsiniz. Aktif edilen ilgili fikstir goziinde Resim
69'daki isaretli alandaki onay simgesi belirir.

A S - 13/09/21
- 5g/,/ﬁoﬂ,< FIKSTUR GOZ SEGiMi 79917

15 7 T i 2

K

[ -

~N
o]

<=

—

Resim 69-Fikstiir G6z Se¢imi Ekran
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4.12.6 PERIYODIK SERVIS EKRANI

A 13/09/21
qunzﬁ . YAPILANDIRMA R

Resim 70 -Periyodik Servis Ekrani

Yapilandirma ekraninda Resim 70°‘deki isaretli butona basarak,

Periyodik Servis
ekranina erisebilirsiniz.

y N a a
AN L ) 13/09/21
FIFSFI/é?E —_— PERIYODIK)} SERVIS 17:29:33

SERVIS PERIYODU SERVIS PERIYODU 7
— S

PARGA SAYISI

SERVIS PERIYODU 3

PARGA SAYISI 4

PARGA SAYISI 2

vV
® ®@
Resim 71-Periyodik Servis Ekrani

Periyodik servisleri bu ekrandan etkinlestirebilir veya devre disi birakabilirsiniz.
Ayrica bu sayfada parca sayisina gore servis periyodlari belirlenir.
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EKRANLAR-BUTONLAR

TORG TEMIZLEME SERVISI

NOZUL, MEME, MEME HAMILI DEGISIMI SERVISI

TCP CHECK

TORGC TEMIZLEME SERVIS PERIYODU

TORG TEMIZLEME SERVISI PARGA SAYACI

MEME DEGISIMIi SERVIS PERIYODU

MEME DEGISIMIi SERVIS PARCA SAYACI

TCP CHECK SERVIS PERIYODU

TCP CHECK SERVISI PARCA SAYAC

10

YAPILANDIRMA EKRANINA DONUS BUTONU

11

OGRETME MODU EKRANINA DONUS BUTONU

ilgili servis programlarini periyodik olarak etkinlestirmek icin Tablo 8'de belirtilen ilgili
servis programi butonuna basmaniz gerekir. Bu butonlara bastiktan sonra, gri arka
plan Resim 72'de isaretli olan tor¢ temizleme servisi butonu gibi yesil renge
donecektir. Butonlarin arka plani yesilse, periyodik servisin etkinlestirildigi anlamina
gelir. Ancak aktif olmasina ragmen, servis periyodu degerini 0 olarak birakirsaniz, ilgili
servis calismaz. ilgili servislerin calisabilmesi icin ilgili servis periyodunu sifirdan

Tablo 8-Periyodik Servis Butonlari

yUksek bir deger girmeniz gerekir.

Parca sayis|, ilgili periyodik servisteki sayiya ulastiginda, ilgili program otomatik olarak
rezervasyon listesindeki ilk is olarak rezerve edilir. Programin tamamlanmasindan
sonra, ilgili program icin parcga sayaci sifirlanir. Ek olarak, ilgili servis programini
SERVIS MODUndan cagirirsaniz, periyodik servis programi icin parca sayaci da

sifirlanir.
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SERVIS PERIYODU 2 SERVIS PERIYODU 7 SERVIS PERIYODU 3
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<=

Resim 72-Periyodik Servis Ekrani

ilgili servis periyodu yazisinin alt tarafindaki butona bastiktan sonra, Resim 73’de
gosterilen sayisal tus takimi acilir. Bu tus takimini kullanarak istediginiz degeri
girebilirsiniz. OK butonuna bastiktan sonra, sayisal tus takimi ekrandan kaybolur ve
ilgili servis periyoduna ait yazilan sayisal deger gosterilir. ilgili servis periyodu bu

yontem kullanilarak degistirilebilir.

A - 13/09/21
A
PERIYODIK SERVIS e

AFSA ROBOTIK

SERVIS PERIYODU

SERVIS PERIYODU

PARGA SAYISI

PARGA SAYIST

Resim 73-Periyodik Servis Ekrani
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4.12.7 DiL SECIM EKRANI

A 13/09/21
qug/.’saoﬂK YAPILANDIRMA 083

Resim 74-Dil Secim Ekrani

Yapilandirma ekraninda Resim 74’de isaretli butona basarak, Dil Secimi ekranina

erisebilirsiniz.

A\ 0 e 13/09/21
HFSFI/D/??EOTIK DIL SECIMI 17:29:40

CARE

A

®

®- I

@)

Resim 75-Dil Se¢cim Ekrani

Dil segcmek icin, ilgili dil (Resim75’de 1 veya 2 numarali) butonuna basmalisiniz.

Resim75’de 3 nolu butona basarak, sistemi yapilandirma ekranina dénddrebilirsiniz.

Resim75’de 4 nolu butona basarak, sistemi 6gretme modu
dondurebilirsiniz.

ekranina
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YAPILANDIRMA By Wi

AFSA ROBOTIK

P,
]
Eilly
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(2
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Resim 76-Sifre Dedisim Ekrani
Yapilandirma ekraninda Resim 76’daki isaretli butona basarak, Sifre Degisim ekranina

erisebilirsiniz.

13/09721
SIFRE DEGISIM 17:29:52

R GO T

) 4

®

®: K S0,

Resim 77-Sifre Dedisim Ekrani

Mevcut sifreyi degistirmek icin, “eski sifreyi girin”, “yeni sifreyi girin” ve “yeni sifreyi
tekrar girin” bolumlerini doldurmaniz gerekmektedir. Karsiniza ¢ikan klavyeyi

kullanarak ilgili bolimleri doldurarak, Resim 78’de klavye Gzerindeki “OK” butonuna

basarak onaylayiniz.
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AFSA ROBOTIK

Resim 78-Sifre Dedisim Ekrani v

Resim 78’de 2 nolu butona basarak, sistemi yapilandirma ekranina déndirebilirsiniz.

Resim 78de 3 nolu butona basarak, sistemi 0Ogretme modu ekranina

dondurebilirsiniz.

4.12.9 ZAMAN AYARLARI EKRANI

13/09/21

//\\
YAPILANDIRMA 17:08:13

i X0) 7
=2 @

L

N

{
]
Eill

Resim 79-Zaman Ayarlari Ekrani

Yapilandirma ekraninda Resim 79’daki isaretli butona basarak, Zaman Ayarlari

ekranina erisebilirsiniz.
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AFSH ROBOTIK 17:30:11

Resim 80-Zaman Ayarlari Ekrani ‘ 7 ’ ‘ 8 ,

EKRANLAR-BUTONLAR

1 TARIH GUN AYAR| BUTONU

2 TARIH AY AYARI BUTONU

3 TARIH YIL AYARI BUTONU

4 SAAT AYARI BUTONU

5 SAAT DAKIKA AYARI BUTONU

6 TARIH/SAAT AYARINI ONAYLAMA BUTONU

7 YAPILANDIRMA EKRANINA DONUS BUTONU

8 OGRETME MODU EKRANINA DONUS BUTONU

Tablo 9-Zaman Ayarlari Butonlari

Zaman ayarlari ekraninda, ilgili butona basildiginda, Resim 80’deki sayisal tus takimi
kullanilarak bir deger girilir. TUm zaman ayarlarini girdikten sonra, Resim 81’deki 6
numarali butona basildiginda tarih ve saat ayarlari glincellenir.
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ZAMAN AYARLARI 17:30:11

AFSA ROBOTIK

<

Resim 81-Zaman Ayarlari Ekran Klavyesi

13/09/21
17:30:11

= ZAMAN AYARLART

AFSA ROBOTIK

Resim 82-Zaman Ayarlari Ekrani

Zaman avyarlarini onayladiktan sonra ekranin sag Ust kosesinde isaretli zaman
gostergesinde gincellenen zaman ayarlarini gorebilirsiniz. Tarih ve saat tlim

ekranlarda goruntilenir.
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4.12.10 KAYNAKLI / KAYNAKSIZ BUTONU
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Resim 83-Kaynakli Butonu Ekrani

Kaynak modunu aktif iken ekran gorintlsd Resim 83’deki isaretli alanlar gibi

olacaktir.

13/09/21

A
YAPILANDIRMA 17:07:43

AFSA ROBOTIK

Resim 84-Kaynaksiz Butonu Ekrani

Kaynak modunu devre disi iken ekran gorintlist Resim 84’de isaretli alanlar gibi

olacaktir.
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4.12.11 IP ADRES EKRANI

A
AFSA ROBOTIK

YAPILANDIRMA

13/09/21
17:08:13

= oD
O

= D

%\
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)
i
.

Resim 85-Yapilandirma IP Adres Butonu

Yapilandirma ekraninda Resim 85’deki isaretli butona basarak, IP Adres ekranina

erisebilirsiniz.

A
AFSA ROBOTIK

IP ADRES

13/09/21
17:30:18

IP ADRESLERI BILGI AMAGLI GOSTERILMEKTEDIR.

Resim 86- IP Adres Ekrani

EKRANLAR-BUTONLAR

1 BECKHOFF PC’ ye baglanmak igin kullanilacak IP adresidir

2 Robota baglanmak icin kullanilacak IP adresidir

3 YAPILANDIRMA EKRANINA DONUS BUTONU

4 OGRETME MODU EKRANINA DONUS BUTONU

Tablo 10-IP Adres Ekrani Tanimlamalari
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4.12.12 ROBOT PROGRAM REHBERI EKRANI

A
AFSA ROBOTIK

YAPILANDIRMA

13/09/21
17:07:20

= oo

F DN &

I 1@

Resim 87-Yapilandirma Robot Program Rehberi Butonu

Yapilandirma ekraninda Resim 87’deki isaretli butona basarak, Robot Program

Rehberi ekranina erisebilirsiniz.

/= PROGRAM NO

AFSA ROBOTIK

13/09/21
17:30:81

) 4

Resim 88-Robot Program Rehberi Ekrani

OHIO® €

Robot program rehberi, ilgili robot program numarasina ait agiklamanin yazil olarak
not edilmesi amaciyla olusturulmustur. Ornegin, Resim 88’de gdsterilen 1 nolu alan
robot program numarasi yazma alanidir. Bu alana bastiginizda karsiniza Resim
89’deki klavye ¢ikar. Bu klavyeyi kullanarak isteginiz saylyi yazabilirsiniz. Yazdiginiz
saylyl onaylamak icin klavye Gzerindeki “OK” butonuna basmalisiniz. Onayladiktan
sonra Resim 90’deki 1 nolu butondaki yazilan aciklama ekranda goriinecektir.
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Resim 88’de gdsterilen 2 nolu alan robot programi igin agiklama yazma alanidir. Bu
alana bastiginizda karsiniza Resim 89’deki klavye ¢ikar. Bu klavyeyi kullanarak
isteginiz sayly yazabilirsiniz. Yazdiginiz saylyr onaylamak icin klavye tzerindeki “OK”
butonuna basmalisiniz. Onayladiktan sonra Resim 88’de 2 nolu butondaki yazilan
aciklama ekranda gorinecektir.

Resim 88’de 3 nolu buton ile robot program rehberi tablosunun Ust satirlarina 1’ erli
olarak erisebilirsiniz.

Resim 88’de 4 nolu buton ile robot program rehberi tablosunun alt satirlarina 1’ erli

olarak erisebilirsiniz.
Resim 88’de 5 nolu butona basarak, sistemi yapilandirma ekranina dondurebilirsiniz.

Resim 88de 6 nolu butona basarak, sistemi 6gretme modu ekranina
dondurebilirsiniz.

A 13/09/21
e PROGRAM NO 17:30:31

]
o
I

Resim 89-Program No Klavye Ekrani

A 13/09/21
PROGRAM NO 17:30:31

AFSA ROBOTIK

Resim 90-Ag¢iklama Klavye Ekrani
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4.12.13 PCCL TABLO REHBERI EKRANI

13/09/21

//\\
YAPILANDIRMA 17:07:43

= oD
=t D Bk
/9

{
A

Resim 91-PCCL Tablo Rehberi Butonu

Yapilandirma ekraninda Resim 91’deki isaretli butona basarak, PCCL Tablo Rehberi

ekranina erisebilirsiniz.

A . 13/09/21
m:sq/»/:__o_ao-rlx PCCL TABLO REHBERI 17:30-51
3

@- ®

Resim 92- PCCL Tablo Rehberi Ekrani
5 6
PCCL tablo rehberi, ilgili PCCL tablo numarasina ait agiklamanin yazil olarak not

edilmesi amaciyla olusturulmustur. Ornegin, Resim 92’de gdsterilen 1 nolu alan PCCL
tablo numarasi yazma alanidir. Bu alana bastiginizda karsiniza Resim 93’deki klavye
cikar. Bu klavyeyi kullanarak isteginiz aciklamayi yazabilirsiniz. Yazdiginiz notu
onaylamak icin klavye tzerindeki “OK” butonuna basmalisiniz.
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Onayladiktan sonra Resim 92’de 1 nolu butondaki yazilan aciklama ekranda
gorinecektir.

PCCL tablo rehberi, ilgili PCCL tablo numarasina ait agiklamanin yazili olarak not
edilmesi amaciyla olusturulmustur. Ornegin, Resim 92’de gosterilen 2 nolu alan PCCL
tablo numarasi icin agiklama yazma alanidir. Bu alana bastiginizda karsiniza Resim
94’deki klavye cikar. Bu klavyeyi kullanarak isteginiz aciklamayi yazabilirsiniz.
Yazdiginiz notu onaylamak icin klavye Uzerindeki “OK” butonuna basmalisiniz.
Onayladiktan sonra Resim 92’de 2 nolu butondaki yazilan aciklama ekranda
gorinecektir.

Resim 92’de 3 nolu buton ile PCCL tablo rehberi tablosunun Ust satirlarina
erisebilirsiniz.

Resim 92’de 4 nolu buton ile PCCL tablo rehberi tablosunun alt satirlarina
erisebilirsiniz.

Resim 92’de 5 nolu butona basarak, sistemi yapilandirma ekranina dondurebilirsiniz.

Resim 92’de 6 nolu butona basarak, sistemi 6gretme modu ekranina
dondurebilirsiniz.

. 13/09/21
A PCCL TABLO REHBERT S

AFSA ROBOTIK 17:30:51

PCCL NO AGIKLAMA

\
1]

Resim 93-PCCL No Tus Klavyesi Ekrani
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. 13/09/21
S PCCL TABLO REHBERT ek

arFsa ROBOTIK 17:30:51

PCCL NO AGIKLAMA

Resim 94-A¢iklama Tus Klavyesi Ekrani

4.12.14 1/0 KONTROL EKRANI

13/09/21
N YAPILANDIRMA e

AFSA ROBOTIK 17:07:43
=D

OF| | £ 9 pn
0O @ ai’ Q)

/@

g

A

Resim 95 -1/0 Kontrol Butonu

Yapilandirma ekraninda Resim 95’deki isaretli butona basarak, I/O Kontrol ekranina
erisebilirsiniz. Bu ekranda giris ve ¢ikis sinyallerini kontrol edebilirsiniz.
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AN 13/09/21
aFsH RoROTIK 1/0 KONTROL 17:30:58
BASLAT @ @ | Tcpsensor 1
RESET () 6 MASA1 ICERIDE
BASA DON (=) @ | Mnsa2 IGERIDE
RARDINC (] O SERVIS KAPISI 1
DOk, O C SERVIS KAPISI 2
1B 1 LB 2 1B 3 1B 4 1B 5 1
5 0 & e O 1
TORCH TEMIZLEME 1 | TEL KESME 1 BUZZER URETIM MODU ‘ 'SERVIS MODU I <

Resim 96- /0 Kontrol Ekrani
Resim 96’de 1 nolu butona basarak, sistemi yapilandirma ekranina dondurebilirsiniz.

OP Uzerindeki baglat butonuna basildigl anda yesil

BASLAT renk yaniyorsa sinyalin geldigini gésterir.

11111

OP Uzerindeki reset butonuna basildigi anda yesil

RESET renk yaniyorsa sinyalin geldigini gosterir.

BASA DON OP Uzerindeki basa don butonuna basildigi anda

yesil renk yaniyorsa sinyalin geldigini gosterir.

OP Uzerindeki yardimci butonuna basildigi anda

yesil renk yaniyorsa sinyalin geldigini gosterir.
DUR

S
S
YARDIMCI é
@

Dur butonuna basildiginda gri renk yaniyorsa
sinyalin geldigini gosterir.

Resim 97 1/O Kontrol Ekrani Detaylari_1

2 Bullseye tizerinde bulunan sensor gordigu anda yesil
TCP SENSOR 1 - e
renk yaniyorsa sinyalin geldigini gosterir.

MASA1 ICERIDE Masal Robot tarafinda igerideyse vyesil renk

yaniyorsa sinyalin geldigini gosterir.

MASA2 ICERIDE Masa2 Robot tarafinda igerideyse vyesil renk

yaniyorsa sinyalin geldigini gosterir.

SERVIS KAPISI 1
Sag Servis Kapisi acildigl anda yesil renk yaniyorsa

sinyalin geldigini gosterir.

®®0ee

SERYIS KAPISI 2

Sol Servis Kapisi acildigl anda yesil renk yaniyorsa

11111

sinyalin geldigini gosterir.

Resim 98 1/0 Kontrol Ekrani Detaylari 2
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LB 1 LB 2 LB 73 LB 4 LB 5
5, e e e o

Resim 99 - Isik Bariyerleri

Sistemde LB1 (Islk Bariyeri 1) kullaniilmamaktadir. LB2, LB3, LB4 ve LB5 isik
bariyerlerinden herhangi biri kirildiginda, sinyalin geldigini gdstermek igin yesil renk
yanmaktadir.

TORCH TEMIZLEME 1

TEL KESME 1 BUZZER URETIM MODU SERVIS MODU
Tor¢ temizleme Tel kesme Buzzer ses Uretim  butonu Servis  butonu
Urintne  sinyal Uriinine  sinyal uyaricisinin lambasinin lambasinin

gittgini  kontrol
etmek amaciyla
butonun (Uzerine
basildiginda torg
temizleme Uriind
caligir.

gittgini  kontrol
etmek amaciyla
butonun (zerine
basildiginda tel
kesme artint
cahgir.

gahstigini kontrol
etmek amaciyla
butonun izerine
basildiginda,
buzzer
Otmektedir.

yandigini kontrol
etmek amaciyla
butonun lzerine
basildiginda,
Uretim  butonu
lambasi yanar.

yandigini kontrol
etmek amaciyla
butonun (zerine
basildiginda,
servis butonu
lambasi yanar.

Resim 100 -1/O Kontrol Ekrani Detaylari_3
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BOLUM 5 - SERVIS MODU

Sistemi servis moduna gecirmek icin gerekli sartlar saglandiktan sonra beyaz
SERVIS MODU butonuna basilir. Sistemin SERVIS MODUna gegirilmesi icin
gereken sartlar;

‘ SERVIS MODU / SERVICE MODE ]

O

Robotun home pozisyonunda olmasi,

Hava basincinin uygun olmasi,

Sag — Sol servis kapilarinin kapali olmasi,

Robotun otomatik modda olmasi,

SAPAS programindan Vardiya Baslat sinyalinin gelmis olmasi,
Lazer sensorlerden fikstur kilitleme sinyallerinin gelmis olmasi,

Gaz basincinin uygun olmasidir.

SERVIS MODUnun beyaz arka plani vardir. SERVIS MODU ekraninin goriintiisi
Resim 100’de gosterilmektedir.

" . 13/08/21
SERVIS MODU 11:04:12

AFSA ROBOTIK

)

=

i | |
! B €

ROBOT START .@

Resim 101-Servis Modu Ekrani (Motors OFF)

SERVIS MODU ana sayfasinda;

e Gaz kontrol butonu,

e Torg temizleme butonu,

e Doner tabla 180° donis butonu,
e Meme ve nozul degisim butonu,
e Tel kesme butonu,
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e TCP kontrol butonu,
e Bullseye Setup butonu vardir.

( vwomairaox ) Sistemi SERVIS MODUndan OGRETME MODUna gecirmek icin yardimci
butonuna basiniz. Yardimci butonuna basarken ayni anda servis modu
butonuna basarsaniz, sistem OGRETME MODUna gecer.

l

Servis modundaki programlarin kullanilabilmesi icin Motors On ikonunun yesil
renkte olmasi gerekmektedir. Motors On’un aktif olmasi i¢in Reset Butonuna ve
ardindan Servis Modu Butonuna basiniz.

A\ ' 14/09/21
quq/,/ﬁ i SERViS MODU 55045
D
C\L 5) T
o

-
[ =

0

' | |
. -

Resim 102- Servis Modu Ekrani (Motors ON)

Servis modlarindan herhangi biri ¢alistirildiginda ilgili modla ilgili ekrana bilgi
gelmektedir. Bknz: Resim 102

A\ = 20/08/21
arsdlmzomc SERVIS MODU o
GAZ TESTI YAPILIYOR...
LOTFEN BEKLEYiNiZ!
=
LB1 LB2 LB3 LB4 LBS

Resim 103- Gaz Testi Ekrani
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5.1 GAZ KONTROL BUTONU

Bu buton hem operatoér seviyesinde hem de ydnetici seviyesinde aktiftir.
Ekranda yardimci butonuna ve GAZ KONTROL butonuna ayni anda basildiginda,
robot gaz kontrol noktasina gider, 3 saniye boyunca gaz akisi saglar ve sonrasinda

durur.

Operator gaz akisini fiziksel olarak kontrol etmek isterse 6n paneldeki siyah renkli
GAZ KONTROL butonuna basip gaz akisini saglayabilir. Ayrica belirli torg
modellerinde gaz akisini saglayan bir buton mevcuttur. Bu buton kullanilarak gaz
akisini  fiziksel olarak kontrol etmek muidmkindir. Kontrol prosediri
tamamlandiktan sonra robotu home pozisyonuna gondermek icin Reset butonuna
basmaniz ve Safety PLC'yi sifirlamaniz gerekir. Ardindan robotu Motors ON
durumuna getirmek icin SERVIS MODU butonuna basmaniz gerekir. Robot Motors
ON durumundayken robotu baslatmak icin ekrandaki SERVIS ONAY butonuna
basilir. Robot harekete gectikten sonra home pozisyonuna doner ve bu prosedir

tamamlanir.

5.2 TORG TEMIZLEME BUTONU

Bu buton hem operator seviyesinde hem de ydnetici seviyesinde aktiftir.

Ekranda yardimci butonuna ve TORC TEMIZLEME butonuna ayni anda basildiginda
robot, tor¢ temizleme Unitesine gider ve temizligi gerceklestirir.

Tor¢ temizlemenin amaci nozulun i¢ ylzeylerine yapisan ve gaz akisini bozan
herhangi bir kaynak sicramasini temizlemektir. Tor¢ temizligi periyodik olarak
yapillmazsa nozulun i¢ ylzeyine yapisan parcaciklar gaz akisini engellediginden
kaynak gdzenekli ve kopUklu bir yapiya sahip olur.

Tor¢ temizleme (Unitesindeki caki nozulun i¢ ylzeyine yapisan parcaciklarin
temizlenmesini saglar. Caki ile temizlenen nozul, piskirtme ile yaglanir. Yaglama
isleminin amaci kaynak sirasinda kaynak sicramalarinin nozula yapismasini

engellemektir.

Torg¢ temizlemenin otomatik olarak calisabilmesi icin Yapilandirma/Periyodik Servis
sayfasindan aktif etmeli ve parca sayisi belirlenmelidir. Sayac bu degere ulastiginda
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program rezervasyona alinir ve parga sayaci sifirlanir. Tor¢ temizleme programi
periyodik olarak calisir.

5.3 DONER TABLA BUTONU

) Bu buton hem operatér seviyesinde hem de yénetici seviyesinde aktiftir.

Ekranda yardimci butonu ve Doéner tabla 180° doénls butonuna ayni anda
basildiginda, robot doéner tabla 180° doénlsini kontrol eden robot programi
calistirir.

Bu kontrolln gergeklestirilmesi icin ek gtvenlik sartlarinin (isik bariyerlerinin kirik
olmamasi, servis kapilarinin kapal olmasi ve robotun home pozisyonunda olmasi)
saglanmasi gerekmektedir.

5.4 MEME VE NOZUL DEGISIM BUTONU

Bu buton hem operator seviyesinde hem de yonetici seviyesinde aktiftir.

Ekranda yardimci butonu ve MEME NOZUL DEGISIMi butonuna ayni anda
basildiginda, robot meme nozul degisim noktasina gider ve orada kalir. MEME
NOZUL DEGISIMi igin SERVIS KAPISI 1 tarafindan igeriye girilmelidir.

Degisim prosedirl tamamladiktan sonra robotu home pozisyonuna géndermek
icin Reset butonuna basmaniz ve Safety PLC'yi sifirlamaniz gerekir. SERVIS MODU
sartlarindan biri olan servis kapilari sarti ihlal edildigi icin sistem OGRETME
MODUnda gececektir. Sistemin SERVIS MODUna gegis yapmasi icin SERVIS MODU
butonuna basiniz. Robot Motors ON durumunda degil ise SERVIS MODU butonuna
basili tutularak Robot Motors On durumuna getirilir. Robot Motors ON
durumundayken robotu baslatmak icin ekrandaki SERVIS ONAY butonuna basilir.
Robot harekete gectikten sonra home pozisyonuna doéner ve bu prosedir
tamamlanir.

Meme  Nozul Degisimi islemini  otomatik olarak calistirmak icin
Yapilandirma/Periyodik Servis sayfasindan aktif etmeli ve parca sayisini
belirlemelisiniz. Sayac bu degere ulastiginda program rezervasyona alinir ve parca
sayaci sifirlanir. Meme nozul periyodik olarak bu yontemle degistirilebilir.

Nozul degisimi icin periyodik olarak cagrildiginda meme degisim noktasina ayni
Resimde gelir ve orada kalir.

78 / 87



21.026.00.00.00.50.0101.00

QFSq ROBOTIK KAPTAN KULLANIM KILAVUZU

//\L SIO AUTOMOTIVE

5.5 TEL KESME BUTONU

Bu buton hem operatdr seviyesinde hem de ydnetici seviyesinde aktiftir.

Ekranda yardimci butonu ve TEL KESME butonuna ayni anda basildiginda, robot
3( 4 torg temizleme Unitesine gider ve tel kesme islemini gerceklestirir.

Ayrica, yeni bir kaynak programi yazmadan once, TEL KESME programini
calistirlmasi  onerilir.  Aksi halde program, formu bozulmus ve uzunlugu
ayarlanmamis tel ile yazilabilir.

5.6 TCP (TOOL CENTER POINT) KONTROL BUTONU

Bu buton hem operator seviyesinde hem de ydnetici seviyesinde aktiftir.
Ekranda yardimci butonu ve TCP KONTROL butonuna ayni anda basildiginda, robot
TCP (Tool Center Point) degerini kontrol eden robot programi calistirir. Bu

kontrolin gerceklestirilmesi icin daha dncesinde BULLSEYE KURULUM butonuyla
TCP degerinin tanitilmasi gereklidir.

Otomatik olarak ¢alisabilmesi igin TCP kontroll (BULLSEYE) Yapilandirma/Periyodik
Servis sayfasindan aktif edilmeli ve parca sayisini belirlemelisiniz. Saya¢ bu degere
ulastiginda, program rezervasyona alinir ve parca sayaci sifirlanir. TCP Kontrol
programi bu yontemle periyodik olarak calistinlabilir. TCP Kontrol programi
ortalama 10-20 saniye surer. Tor¢ geometrik deformasyona sahipse bu siire daha
fazla surebilir.

Herhangi bir parca programini 6gretmeden 6nce TCP kontroll yapilmalidir. TCP
kontrol programi torgtaki olasi geometrik degisikliklere gére diizenleme yapacaktir.
Nozul ve meme degisimi sirasinda olusabilecek klclk degisiklikler nedeniyle torcta
sapmalar meydana gelebilir. Uretimde herhangi bir kesintiye yol agmamak icin TCP
kontroll yapilarak kaynak programinin diizgiin devam etmesi saglanir.

TCP kontrol programi yeni bir Grinin devreye alinmasindan énce dogrulama igin
kullanilmahdir. Ayrica yeni vardiyalara baslamadan TCP kontrolinin yapiimasi
tavsiye edilir.
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5.7 BULLSEYE SETUP BUTONU

Bu buton sadece ydnetici seviyesinde aktiftir. Sadece ABB robotlu sistemlerde

bulunmaktadir.
H Ekranda yardimci butonu ve BULLSEYE KURULUMU butonuna ayni anda
basildiginda, robot TCP (Tool Center Point) degerini otomatik olarak belirleyen
robot programi calistirilabilir.

Torg robota ilk montaj edildiginde torcun TCP noktasini belirlemek icin BULLSEYE
KURULUMU calistirihr. Ayrica bullseye konumu degisirse, BULLSEYE KURULUMU
prosedird yapilmalidir. Bullseye Kurulumu siresi ortalama 15-20 dakika sdrebilir.

TCP  kontrol programi, BULLSEYE KURULUM islemi gergeklestiriimeden
calistirilamaz.
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BOLUM 6 - URETIM MODU

@REﬂM MODU / PRODUCTION MODEJ

Sistemi 6gretme modundan Uretim moduna gegirmek icin glvenlik sebebiyle

bazi gerekli sartlar saglanmalidir. Sistemin URETIM MODUna gegirilmesi icin
gereken sartlar Resim 103’de gosterildigi sirayla;

e Robotun home pozisyonunda olmasi,

e Hava basincinin uygun olmasi,

e Sag —Sol servis kapilarinin kapal olmasi,

e Robotun otomatik modda olmasi,

e SAPAS programindan Vardiya Baslat sinyalinin gelmis olmasi,
e lazer sensorlerden fikstdr kilitleme sinyallerinin gelmis olmasi,
e  Gaz basincinin uygun olmasidir.

Resim 103’de gorilduglu gibi simge yesil renkli ise sartin saglanmakta oldugu
anlamina gelmektedir. Simge kirmizi renkli ise sart saglanmamaktadir. Gerekli
tim sartlar saglandiginda URETIM MODU butonuna basilir ve sistem dretim
moduna geger. Sartlardan herhangi biri saglanmiyorsa, sistemde buzzer dter ve
dretim moduna gecis yapilamaz.

13/09/21
17:04:33

AN
AFSA ROBOTIK

URETIM MODU SARTLARI

Resim 104- Uretim Modu Sartlar
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Sistemi URETIM MODUndan OGRETME MODUna gecirmek icin ise yardimc
butonuna ve Uretim modu butonuna ayni anda basiimalidir.

Yardimci Butonu + Uretim Modu Butonu => OGRETME MODU

URETIM MODUnun vyesil arka plani vardir. URETIM MODU ekraninin gériintiisi
Resim 104’de gosterilmektedir. URETIM MODUnda, hangi ekranda oldugumuzu
ekranin alt kisminda bulunan butonlarin Gzerindeki beyaz seritten anlayabiliriz.

URETIM MODU ana sayfasinda;
e Robot bilgi ekrani,

e [stasyon bilgi ekrani,

o Uretim gbzlem ekrani,

e PCCL gdzlem ekrani,

e Valf gbzlem ekrani vardir.

14/09/21
09:01:56

URETIM MODU

ROBOT 1

MOTOR ON

Resim 105-Uretim Modu Ekrani

URETIM MODU ekraninin sol boélmesinde sabit olarak kalan, sistem ile ilgili
gbdzlemleyebilecegimiz bilgiler bulunur. Resim 104’deki bilgiler asagida
aciklanmistir.
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ROBOT 1

MOTOR ON

CYCLE ON

MOYING

HOME POZ

KAYNAK MAK. HAZIR

Yesil ise; Robotun Uretime uygun oldugunu gosterir.

Yesil ise; Robotun bir program akisin igerisinde
calistigini gosterir. Gri ise; Robottan Motor On
kesildigini gosterir.

Yesil ise; Robotun hareket ediyor durumda oldugunu
gosterir. Gri ise; Robotun hareket etmiyor durumda
oldugunu gosterir.

Yesil ise; Robotun home pozisyonunda oldugunu
gosterir. Gri ise; Robotun home pozisyonunda
olmadigini gosterir.

Yesil ise; Kaynak makinasindan Ready sinyalinin
geldigini gosterir.  Gri ise; Kaynak makinasindan
Ready sinyalinin gelmedigini gosterir.

Yesil ise; Kaynak sirasinda wire stick sinyalinin

TEL YAPISMASI geldigini gosterir. Gri ise; Kaynak sirasinda wire stick

sinyalinin gelmedigini gosterir.

Resim 106-Uretim Modu Ekrani Detaylari

6.1 ROBOT BILGI EKRANI

URETIM MODUna ilk defa gecildiginde ve URETIM MODU ana sayfasinda Resim
106'da kirmizi gerceve ile gosterilen butona bastiginizda robot bilgi ekranina

ulasabilirsiniz.

14/09/21
09:00:35

URETIM MODU

ROBOT BILGI

PROGRAM NO
PROGRAM ECHO

REZERVASYON
= IO I I

Resim 107 -Robot B//g/ Ekrani

Bu ekran sadece bilgi amaclidir. Ekranda robota génderilen program numaras,

rezervasyon olan istasyon ve istasyonda calisacak robot program numarasini

gbdzlemleyebilirsiniz.
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6.2 ISTASYON BILGI EKRANI

URETIM MODU ana sayfasinda Resim 107’de kirmizi cergeve ile gdsterilen butona
bastiginizda robot bilgi ekranina ulasabilirsiniz.

14/09/21
09:01:08

URETIM MODU

MASAL

ISLEM BASLAT BUTONUNA BASILMASI BEKLENIYOR

MASA2

MASA YUKLEME BOLGESINDE OLMAYI BEKLIYOR

Resim 108-Istasyon Bilgi Ekrani

Bu ekran sadece bilgi amaclidir. Ekranda Masa 1 ve Masa 2 de atanmis olan PCCLye
gbre bulundugu adim durumu hakkinda kullaniciya bilgi verir.

6.3 URETIM GOZLEM EKRANI

URETIM MODU ana sayfasinda Resim 108’de kirmizi cerceve ile gdsterilen butona
bastiginizda lretim gézlem ekranina ulasabilirsiniz.

14/09/21
09:01:28

URETIM MODU

MASAL

HEDEFLENEN ADET PARGA SAYAG GEVRIM SUREST SON GEVRIM SUREST EN KISA GEVRIM

14 16 0.0 10.8 0.0

MASA2

HEDEFLENEN ADET PARGA SAYAG GEVRIM SUREST SON GEVRIM SUREST EN KISA GEVRIM

0.2

Resim 109-Uretim Gézlem Ekrani_1
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Bu ekran sadece bilgi amaclidir. Ekranda Masa 1 ve Masa 2 icin hedeflenen adedi,
kac adet parca Uretildigini, anlik cevrim siresini ve en son Uretilen parcanin cevrim
siresi gozlemlenebilir.

16/09/21
09:48:26

URETIM MODU

MASAL

HEDEFLENEN ADET PARGA SAYAG ‘ GEVRIM SURESH SON GEVRIM SURES! EN KISA GEVRIM

17 16
| e e e
([ s [ 1)

ROBOT START
HEDEFLENEN ADET PARGA SAYAG SON GEVRIM SURES! EN KISA GEVRIM

0.0 10.8 0.0

20 19 0.0 30.2 0.2
S
[ [oeeser [ ]

Resim 110-Uretim Gézlem Ekrani_2

Eger URETIM MODUnda parca sayac sifirlamak isteniyorsa YARDIMCI BUTONuna
basili tutuldugunda Resim 109’da kirmizi kutu ile gdsterilen yerde butonlar belirir.
Sayaclari sifirlamak istediginiz masanin butonuna basiniz.

6.4 PCCL GOZLEM EKRANI

URETIM MODU ana sayfasinda Resim 110’da kirmizi cergeve ile gdsterilen butona
bastiginizda PCCL gzlem ekranina ulasabilirsiniz.

14/09/21
09:01:39

URETIM MODU

MASA1 MASA2

ADIM NUMARASI | PCCL KOMUT ADIM NUMARASI | PCCL KOMUT
37 4 6 222

WAIT EVENT NOP

PL P2 P3 P4 P5 P6 P7 P8 PL P2 P3 P4 P5 P6 P7 P8
¥ 1 (1] o o o o o 10 o 1] 0 0 1] 1] 0

Resim 111-PCCL Gézlem Ekrani
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Bu ekran sadece bilgi amachdir. Ekranda Masa 1’e ve Masa 2’ye atanan PCCL
tablolarinin hangi adim numarasinda oldugunu, ilgili PCCL komut numarasini, komut

numarasinin ismini ve Masa 1 ve Masa 2’nin bulundugu adim numasinin PCCL tablo

formati gbzlemleyebilirsiniz.

6.5 VALF GOZLEM EKRANI

URETIM MODU ana sayfasinda Resim 111’de kirmizi cergeve ile gdsterilen butona
bastiginizda valf gozlem ekranina ulasabilirsiniz.

ILER | ORTA

GERL

iLER | ORTA

GERE

ILERT | ORTA

GERL

ILERI | ORTA

GERL

ILER | ORTA

GERL

iLER | ORTA

GERE

HLERD | ORTA

GERL

ILERT | ORTA

™ ©

GERT

17

34

50

3

19

35

51

36

52

21

&)

7

23

38 | 39

24

24

40

(= &Y

Resim 112- Fikstiir G6zlem Ekrani_1

Valf gdzlem ekraninin gérinttsinid Resim 112’de gorebilirsiniz. Bu ekran sadece bilgi

amachdir. Bu sayfada valfler tetiklenmez. 1 nolu sag ok butonuna basarak, Masa

1’nin valf kontroll (9-16 valfler) sayfasina gecis yapilir.

fLERi | oORTA

0 ILERI | ORTA

GERI

WERT | ORTA

GERL

ILERI | ORTA

GERI

fERT | ORTA

GERT

fERE | oRTA

GERI

| neri | orTA

114

69

85

101

117

b
X

o

o|lo|lo|o

Resim 113-Fikstiir Gézlem Ekrani_2
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Bu sayfa ilgili aktUatorler icin valflerin tetiklenme durumunu, dijital sinyal giris-cikis
durumlarini ve varsa fikstir kimlik kaydinin izlenmesini saglar. ilk sayfa yikleme Masa
1'e baglanan ilk 8 valfi ve 1-64 arasi sinyal giris bilgilerini gozlemlemeyi saglayacaktir.

Resim 112’de 1 nolu sag ok butonuna basarak, Masa 2’nin valf kontroli (1-8 valfler)
sayfasina, Masa 2’nin valf kontroli (9-16 valfler) sayfasina gecis yapabilirsiniz. Resim
113’de 2 nolu sol ok butonuna basarak, Masa 2'nin valf kontroli (1-8 valfler) sayfasina,
Masa 1’in valf kontroll (9-16 valfler) sayfasina ve Masa 1’in valf kontroli (1-8 valfler)
gecis yapabilirsiniz.

DUR
1eri | ora | GERI o e S I 0 T o S

| weri | orta | GEri 17 [ 18 [ 19 [ 20 | 21 | 22 | 23 | 24 0

iteri | orTA | GERD

,.
~
©
a
a
o
~
@

| A WERl | ORTA | GERD 0

DUITAL GIRIS DUR

—_— 65 [ 66 [67 |68 [69 [ 70 [ 71 [ 72
iteri | orTA | GERD

81 |82 |83 |84 |85 |86 [87 | 88

ELentg|FCRia g Retnt 97 | 98 | 99 [100 [101] 102 | 103 [ 104

o|lo|e|e

iLERT ORTA GERI 113 | 114 [ 115 ]| 116 | 117 | 118 | 119 | 120
A
Blora ooa| =Y (] Y

Resim 114- Masa 2 Valf Gézlem
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